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고객님께 

 

이번에 SMC 서모 칠러(이하「본 제품」이라고 합니다)를 구입해 주셔서 대단히 감사합니다. 

 

본 제품을 오래도록 안전하게 이용하기 위해서, 반드시 본 취급설명서(이하 「본 서」라고 합니다)를 

읽고, 내용을 충분히 이해한 다음 사용해 주십시오. 

 

● 본 서에 기재되어 있는 경고･주의 사항은 반드시 지켜 주십시오. 

 

● 본 서는 본 제품의 설치 및 운전에 대해 설명하고 있습니다. 본 서에 의해 기본적인 운전방법을 

잘 이해하고 있는 분, 또는 그 설치 및 운전을 실시하는 공업장치의 취급에 대해 기본적인 지식 

및 능력을 가진 분 이외에는 작업을 실시할 수 없습니다. 

 

● 본 제품에 부속되어 있는 본 서나 그 외의 서류의 내용은 계약 조항의 일부분이 되거나 기존의 

합의나 약속 또는 관계를 수정･변경되는 것은 아닙니다. 

 

● 사전에 당사에 승낙을 받지 않고, 본서의 어떠한 부분도 제 3 자가 사용할 목적을 위해 복사하는 

것을 금지합니다. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

주의：본 서의 내용은 예고없이 개정되는 경우가 있으므로, 미리 양해해 

주시기 바랍니다. 
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1장 사용하기 전에 숙지해 주십시오. 
본 제품의 통신은 접점 입출력 통신과 시리얼 통신으로 구성되어 있습니다. 

시리얼 통신 프로토콜은 MODBUS 통신과 간이 통신 프로토콜을 선택할 수 

있습니다. 고객에 맞추어 접점 입출력 통신 및 시리얼 통신의 사양을 변경할 

수 있습니다. 

 

 
표 1-1 통신 방식 

접점 입출력 통신 

본 제품의 운전・정지를 원격 조작할 수 있는 단자나 운전 

신호, 알람 신호를 낼 수 있는 단자를 장착하고 있습니다. 

고객의 용도에 맞게 변경할 수 있습니다. 

시리얼 통신 

MODBUS 준거 

시리얼 통신(RS-485/RS-232C)으로, 본 제품의 운전・정지, 

온도 설정을 원격 조작하는 것과 본 제품에 대한 상세 상

태나 알람 상태를 취득할 수 있습니다. 

간이 통신 프로토콜 

당사 서모 쿨러 HRG, HRGC 시리즈에 준거한 통신 프로토

콜입니다. 

시리얼 통신(RS-485/RS-232C)으로, 본 제품의 온도 설정을 

원격으로 조작할 수 있습니다. 

(신규로 통신 기능을 사용하실 경우, 상기 MODBUS 준거 

프로토콜을 추천합니다.) 

간이 통신 프로토콜로 운전・정지를 조작하는 방법은 2 종류 

있습니다. 조작 표시 패널에서 조작하는 방법(간이 통신 프

로토콜 1)과 접점 입력으로 원격 조작하는 방법 (간이 통신 

프로토콜 2)를 고객이 선택할 수 있습니다. 

 

●접점 입출력 통신을 사용하는 경우에는 2장을 참조해 주십시오. 

 

●시리얼 통신 MODBUS를 사용하는 경우는 3장의 시리얼 통신

의 사양을 참조 후, 4 장의 프로토콜 사양을 참조해 주십시오. 

 

●시리얼 통신 간이 통신 프로토콜을 사용하는 경우는 3 장의 시

리얼 통신의 사양을 참조 후, 5 장의 프로토콜 사양을 참조해 주

십시오. 
 



HRX-OM-S009 
 

 HRS100/150 Series  
 

 1-2  

1.1 통신 모드와 조작 방법 

본 제품의 통신 모드에는 LOCAL, DIO, SERIAL 이 있습니다. 통신 모드의 설

명을 표 1.1-1 에 나타냅니다. 공장 출하 시에는 LOCAL 로 설정되어 있습니다. 

각 통신 모드에 따라, 본 제품의 조작 방법은 달라집니다. 통신 모드와 조작

방법의 관계를 표 1.1-2 에 나타냅니다. 

각 통신 모드에 따라, 본 제품의 기능 동작이 달라집니다. 통신 모드와 본 

제품의 기능 관계를표 1.1-3 에 나타냅니다. 

 
표 1.1-1 통신 모드 

통신 모드 설명 

LOCAL 조작 표시 패널로 본 제품을 조작하는 모드 

DIO 

접점 입출력 통신으로 본 제품을 조작하는 모드 

DIO 모드를 선택했을 경우 “DIO REMOTE“가 됩니다. 

본 제품의 설정에 따라 신호를 입력하여 “DIO REMOTE” 또는 “DIO LOCAL”을 전환할 수 

있습니다. 

DIO REMOTE： 
본 제품 조작의 주도권을 접점 입출력 통신으로 한다. 

조작 표시 패널의 REMOTE 램프가 점등합니다. 

DIO LOCAL： 
본 제품 조작의 주도권은 통상의 LOCAL 과 같음. 

조작 표시 패널의 REMOTE 램프가 소등합니다. 

SERIAL 
시리얼 통신으로 본 제품을 조작하는 모드 

MODBUS/간이 통신 프로토콜을 선택할 수 있습니다. 

 
표 1.1-2 통신 모드와 조작 방법의 관계 

 

LOCAL 

DIO SERIAL 

DIO 
LOCAL 

DIO 
REMOTE 

MODBUS 

간이 통신 

프로토콜 패턴 

1 2 

조작 표시 패널에 의한 운전/정지 ○ ○ × × ○ × 

조작 표시 패널에 의한 순환액 토출온도 설정 ○ ○ ○ × × 

조작 표시 패널에 의한 상기 이외의 설정 ○ ○ ○ ○ ○ 

조작 표시 패널로 상태 읽기 ○ ○ ○ ○ ○ 

접점 입출력 통신에 의한 운전/정지 × × ○ × × ○ 

접점 입출력 통신으로 상태 읽기 ○ ○ ○ ○ ○ 

외부 스위치로 읽기 ○ ○※1 ○※1 ○ ○ ○※1 

시리얼 통신으로 운전/정지 × × × ○ × 

시리얼 통신으로 순환액 토출온도 설정 × × × ○ ○ 

시리얼 통신으로 상태 읽기 ○ ○ ○ ○ ○ 

※1 : 1 대만 외부 스위치 설정 가능 

 

표 1.1-3 통신 모드와 본 제품 기능의 관계 

 

LOCAL 

DIO SERIAL 

DIO 
LOCAL 

DIO 
REMOTE 

MODBUS 

간이 통신 

프로토콜 패턴 

1 2 

운전 개시 타이머 ○ ○ × × ○ × 

운전 정지 타이머 ○ ○ × × ○ × 

정전 복귀 기능 ○ ○ × × ○ × 

동결 방지 기능 ○ ○ ○ ○ ○ ○ 

펌프 단독 운전 ○ ○ × × ○ × 

워밍업 기능 ○ ○ ○ ○ ○ ○ 

적설 방지 기능※2 ○ ○ ○ ○ ○ ○ 

※2：냉각 방식-W 의 제품에서는 본 기능은 설정할 수 없습니다. 
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1.2 통신 포트 

본 제품의 통신은 본 제품 뒷면에 있는 통신용 포트를 사용합니다.  

그림 1.2-1 에 통신 포트의 위치를 나타냅니다. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

그림 1.2-1  통신 포트 

 

 

접점 입출력(DIO) 통신용 커넥터 

DIO 통신에 사용합니다. 

시리얼 통신용 커넥터 

RS-485/RS-232C 에  

사용합니다. 

옵션용 커넥터 

통신에서는 사

용하지 않습니

다. 
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1.3 Key 조작 일람 

본 제품의 Key 조작을 그림 1.3-1 Key 조작 일람(1/2), 그림 1.3-2 Key 조작 

일람(2/2)에 나타냅니다. 본 서에서는 「통신 설정 메뉴」에 대해 설명합니다. 

 

 

PV

SV

循環液吐出温度
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メイン画面
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SEL

未使用
PV

SV

SEL

防塵フィルタ
　　積算時間PV

SV

SEL

PV

SV

PV

SV

SEL

SEL

PV

SV

ウォーミング
アップ機能
設定温度

積雪防止機能
※1

PV

SV

PV

SV

SEL

SEL

SEL

防塵フィルタ積
算時間リセット
※1

PV

SV

SEL

PV

SV

ウォーミング
アップ機能

PV

SV

循環液流量

未使用

未使用

未使用

 
 

※1：냉각 방식-W 의 제품인 경우는 SV 부의 표시는 [----]가 됩니다. 

 

       그림 1.3-1 Key 조작 일람(1/2)  

 

순환액 토출온도 

순환액 설정온도 

순환액   

 토출구 압력 

미사용   

발생한    

알람       

(최신) 

발생한    

알람       

 

발생한    

알람       

(가장 오래됨) 

순환액  

토출구온도   

순환액 

토출구압력   

냉동기   

흡입온도     

냉매회로   

고압압력     

냉매회로   

저압압력     

펌프동작    

적산시간     

팬      

동작적산시간 

냉동기동작   

적산시간     

운전 

적산시간     

방진필터    

적산시간     

순환액 유량 

미사용   

미사용   

미사용   

미사용   

미사용   

미사용   

미사용   

Key Lock   

운전정지타이머  

운전개시타이머    

READY 모드   

READY 밴드 폭 

READY 시간 

오프셋 모드     

오프셋 온도    

정전복귀   

동결방지기능   

Key 클릭음      

온도단위  

압력단위    

데이터 리셋     

펌프      

동작적산시간    

리셋              

팬 모터      

동작적산시간    

리셋           

              

냉동기  

동작적산시간  

리셋           

               
               
            

워밍업      

기능       

워밍업      

기능       

설정온도   

적설방지기능   

방진필터        

적산시간리셋  

※1 

2 초 누름 

 
2 초 누름 2초 누름 

주)알람 발생 시에만  

전환됩니다.      

메인 화면  점검 모니터 메뉴    설정 메뉴  

   알람 표시 메뉴    

전원 ON 

순환액  

복귀구온도     

미사용   

미사용   

미사용   
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アラーム　　　
　　ブザー音

タンク液面低下
　　の切り替え

アラーム設定メニュー

循環液
吐出温度上昇
　　の切り替え

循環液
吐出温度上昇　
　　の検出温度

循環液
吐出温度低下
　　の切り替え

循環液
吐出温度低下
　　の検出温度

循環液
吐出圧力上昇
　　の切り替え

循環液
吐出圧力上昇
　　の検出圧力

通信エラー
　　の切り替え

通信エラー
の監視時間

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

循環液
吐出圧力低下
　　の切り替え

循環液
吐出圧力低下
　　の検出圧力

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

通信モード

シリアル
　　プロトコル

通信設定メニュー

通信仕様

RS-485終端

スレーブ
　　　アドレス
（MODBUS）

通信速度
（MODBUS）

ｽﾚｰﾌﾞｱﾄﾞﾚｽ
（簡易通信
　　プロトコル）

通信速度
（簡易通信
　　プロトコル）

応答遅延時間
（簡易通信
　　プロトコル）

通信範囲
（簡易通信
　　プロトコル）

BCC
（簡易通信
　　プロトコル）

データ長
（簡易通信
　　プロトコル）

ﾊﾟﾘﾃｨﾁｪｯｸ
（簡易通信
　　プロトコル）

ｽﾄｯﾌﾟﾋﾞｯﾄ長
（簡易通信
　　プロトコル）

接点入力
信号１

接点入力
信号１形態

接点入力信号2
読み込みﾃﾞｨﾚｰ
ﾀｲﾏ(遅延時間)

接点入力信号2
OFF検出ﾀｲﾏ

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

接点入力信号2
検知の切り替え

PV

SV

PV

SV

接点出力信号1
選択アラーム

接点出力信号3
機能

接点出力信号3
動作

PV

SV

PV

SV

SV

接点入力
信号2

接点入力
信号2形態

PV

SV

PV

SV

接点出力信号1
動作

接点出力信号2
機能

接点出力信号2
動作

接点出力信号2
選択アラーム

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV

接点出力信号１
機能

未使用

未使用

DCライン
ヒューズカットの
切り換え

未使用

PV

SV

PV

SV

PV

SV

未使用

未使用

PV

SV

PV

SV

PV

SV

MENU MENU

MENU

2秒押しSEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

SEL

PV

接点入力信号1
読み込みﾃﾞｨﾚｰ
ﾀｲﾏ(遅延時間)

接点入力信号1
OFF検出ﾀｲﾏ

温度アラーム
           監視方法PV

SV

SEL

PV

SV

SEL

監視開始タイマ

PV

SV

SEL

SEL

レンジオーバー
　　　　検出タイマ

接点出力信号3
選択アラーム

SEL

PV

SV

冷凍機停止
アラーム動作

PV

SV

SEL

SEL

循環液
吐出圧力センサ
異常の切り替え

SV

ポンプ
メンテナンス
　　　　の切り替え

SEL

SV

ファン
メンテナンス
の切り替え※1

SEL

SV

冷凍機
メンテナンス
　　　　の切り替え

SEL

SV

防塵フィルタ
メンテナンス
の切り替え※1

SEL

SV

停電復帰
　　　　の切り替え

SEL

MENU

MENU

2秒押し

接点入力信号1
検知の切り替え

SEL

防塵フィルタメン
テナンスの監視
時間※1SV

PV

SEL

 
 

 
※1：냉각 방식-W 의 제품인 경우는 SV 부의 표시는 [----]가 됩니다. 

 

그림 1.3-2 Key 조작 일람(2/2)를 변경한다 

2 초 누름 

    알람 설정 메뉴     통신  설정  메뉴               

미사용   

미사용   

미사용   

미사용   

미사용   

알람        

버저음         

탱크액면 저하의     

전환              

순환액    

토출온도 상승의 

전환             

                

순환액     

토출온도 상승의   

검출온도             

순환액   

토출온도 저하의 

검출온도         

                  

순환액     

토출압력 상승의    

검출압력             

                 

순환액             

토출압력 저하의     

검출압력         

                   

순환액         

토출압력 저하의 

전환                

                   

통신 에러의    

전환                  

통신 에러의     

감시시간        

접점입력신호 1    

검지의 전환      

접점입력신호 2    

검지의 전환      

DC 라인    

퓨즈 컷의             

전환      

순환액     

토출온도 저하의 

전환             

                   

순환액     

토출압력 상승의 

전환             

                 

온도알람       

감시방법            

감시개시 타이머    

범위오버          

검출타이머           

냉동기 정지  

알람동작        

순환액      

토출압력센서      

이상의 전환      

                 

펌프             

메인터넌스의         

전환                  

                     

팬            

메인터넌스의         

전환 ※1                 

                     

냉동기             

메인터넌스의         

전환                  

                     

방진필터             

메인터넌스의         

전환 ※1           

                     

정전복귀의 

전환                    

                     

방진필터             

메인터넌스의         

감시시간 ※1                 

                     

통신 모드      

통신 사양    

시리얼      

프로토콜      

RS-485 종단     

슬레이브       

어드레스       

통신속도       

슬레이브 어드 

레스(간이통신 

프로토콜)       

통신속도      

(간이통신     

프로토콜)      

(간이통신    

프로토콜)       

데이터길이 

(간이통신    

프로토콜)      

패리티 체크 

(간이통신     

프로토콜)       

Stop bit       

(간이통신    

프로토콜)       

응답지연시간    

(간이통신    

프로토콜)      

통신범위    

(간이통신     

프로토콜)       

접점입력     

신호 1    

 

접점입력     

신호 1 형태    

 

접점출력신호 1    

기능   

접점출력신호 1    

동작   

접점출력신호 1    

선택알람        

접점출력신호 2    

기능   

접점출력신호 2    

동작   

접점출력신호 2    

선택알람        

접점출력신호 3    

기능   

접점출력신호 3    

동작   

접점출력신호 3    

선택알람        

접점입력     

신호 2    

 

접점입력     

신호 2 형태   

 

접점입력신호 2      

읽기딜레이         

타이머(지연시간) 

 

접점입력신호 1      

읽기딜레이         

타이머(지연시간) 

 

접점입력신호 1    

OFF 검출타이머 

 

접점입력신호 2    

OFF 검출타이머 

 

2 초 누름     

본 서에서는 「통신 설정 메뉴」를 설명합니다. 
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1.4 파라미터 일람 

「통신 설정 메뉴」의 파라미터 일람을 표 1.4-1 파라미터 일람표에 나타냅니

다. 

 
표 1.4-1 파라미터 일람표 

표시 항목 초기값 참조처 카테고리 

 통신 모드 LOC 

2.4 장 

4.3 장 

5.3 장 

통신 설정 메뉴 

 
시
리
얼 

통
신 

시리얼 프로토콜 MDBS 
4.3 장 

5.3 장 

 통신 사양 485 
4.3 장 

5.3 장 

 RS-485 종단 OFF 
4.3 장 

5.3 장 
　　　
　　　
　　　
　　　

　  
Mod 
bus 

슬레이브 어드레스 1 (----)※1 
4.3 장 

 통신 속도 19.2 (----)※1 

 
간
이 

통
신 

프
로
토
콜 

슬레이브 어드레스 ---- (1) ※1 

5.3 장 

 통신 속도 ---- (9.6) ※1 

 BCC ---- (ON) ※1 

 데이터 길이 ---- (8BIT) ※1 

 패리티 검사 ---- (NON) ※1 

 Stop・bit 길이 ---- (2BIT) ※1 

 응답 지연 시간 ---- (0) ※1 

 통신 범위 ---- (RW) ※1 

 접
점 

입
출
력 
통
신 

접점 입력 신호 1 RUN 

2.4 장 

 접점 입력 신호 1 형태 ALT 

 
접점 입력 신호 1 읽기 딜레이 

타이머(지연시간) 
---- (0) ※1 

 
접점 입력 신호 1 OFF 검출  

타이머 
---- (0) ※1 

 접점 입력 신호 2 OFF 

 접점 입력 신호 2 형태 ALT 

 
접점 입력 신호 2 읽기 딜레이 

타이머(지연시간) 
---- (0) ※1 

 
접점 입력 신호 2 OFF 검출  

타이머 

---- (0) ※1 

 접점 출력 신호 1 기능 RUN 

 접점 출력 신호 1 동작 A 

 접점 출력 신호 1 선택 알람 ---- (AL.01) ※1 

 접점 출력 신호 2 기능 RMT 

 접점 출력 신호 2 동작 A 

 접점 출력 신호 2 선택 알람 ---- (AL.01) ※1 

 접점 출력 신호 3 기능 ALM 

 접점 출력 신호 3 동작 B 

 접점 출력 신호 3 선택 알람 ---- (AL.01) ※1 

※1 : 초기값 상세 내용에 대해서는 각 참조 장을 참조해 주십시오. 
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2장 접점 입출력 통신 
본 제품의 운전・정지를 제어하는 단자를 장착하고 있습니다. 운전 신호, 

알람 신호, 설정 상태를 파악할 수 있는 단자를 장착하고 있습니다.  

원격으로 본 제품을 제어할 수 있습니다. 

본 제품은 조작 표시 패널의 설정에 따라 접점 입출력 통신을 합니다. 

설정을 변경하여 접점 입출력 통신을 사용자 설정할 수 있습니다. 조작 

표시 패널 설정에서 변경할 수 있는 내용을 표 2-1 에 나타냅니다. 

 
표 2- 1 사용자 설정 가능한 내용표 

신호 변경 가능한 내용 

접점 입력 신호(2 점) 신호 형태(Alternate/Momentary) 

접점 출력 신호(3 점) 신호 내용, 신호 동작(A 접／B 접) 

 
 

2.1 통신상 주의 
 

2.1.1 통신 배선의 주의 

○통신 배선 

본 제품과 고객 장치를 연결하는 통신 케이블은 본 제품에는 부속되어 

있지 않습니다.  2.3 단자대 설명을 참조하여 제작해 주십시오.  2.3 단

자대 설명에서 설명하지 않은 접속법은 고장의 원인이 되므로 접속하지 

마십시오. 

○전원 공급 

본 제품의 전원을 사용할 때는 부하 전류의 총계가 500mA 이하가 되도

록 사용해 주십시오. 

부하가 500mA 이상일 경우, 본 제품을 보호하기 위해 내부 퓨즈가 끊어

져 「AL21 DC 라인 퓨즈 컷」의 알람이 발생합니다. 알람의 대처는 「취

급설명서 설치・운전편」을 참조해 주십시오. 

 

 

2.1.2 통신 배선 후, 통신 전 주의 

○조작 표시 패널에서 통신 모드의 확인 또는 설정을 실시해 주십시오. 

・통신 모드가 DIO 로 되어 있어야 함. 

다른 모드에서도 읽기는 가능하지만, DIO 모드가 아니면 쓰기를 할 수 

없습니다. 
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2.2 통신 사양 
 

표 2.2-1 DIO 통신 사양 

항목 사양 

커넥터 사양 M3 단자대 

접점 입력 신호 

절연 방식 포토 커플러 

정격 입력 전압 DC24V 

사용 전압 범위 DC 21.6V~26.4V 

정격 입력 전류 5mA TYP 

입력 임피던스 4.7kΩ 

접점 출력 신호 

정격 부하 전압 AC48V 이하/DC30V 이하 

최대 부하 전류 AC/DC 500mA(저항 부하) 

최소 부하 전류 DC5V 10mA 

DC24V 출력 전압 
DC24V±10％ 500mA MAX 

(유도 부하에는 사용할 수 없습니다.) 

 

2.3 단자대 설명 

접점 입출력 통신의 단자대를 설명합니다. 또, 본 제품과 고객 장치를 

연결하는 통신 케이블은 본 제품에는 부속되지 않습니다. 표 2.3-1 과  

그림 2.3-1 을 참조하여 제작해 주십시오. 

 
표 2.3-1 단자 설명 

단자번호 용도 구분 공장 출하 시 설정 설정 가부 

5~7 DC 24V 출력 
출력   

13~15 24V COM 출력 

12 접점 입력 신호 2 의 Common 
입력 없음 ○ 

4 접점 입력 신호 2 

11 접점 입력 신호 1 의 Common 
입력 운전/정지 신호 입력(얼터네이트) ○ 

3 접점 입력 신호 1 

10 접점 출력 신호 3 의 Common 
출력 알람 상태 신호 출력(B 접) ○ 

2 접점 출력 신호 3 

9 접점 출력 신호 2 의 Common 
출력 리모트 상태 신호 출력(A 접) ○ 

1 접점 출력 신호 2 

8 접점 출력 신호 1 의 Common 
출력 운전 상태 신호 출력(A 접) ○ 

0 접점 출력 신호 1 
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4.7kΩ

本製品側 お客様装置側

内
部
回
路

DC24V

接点出力信号1

接点入力信号2

接点出力信号3

接点出力信号2

24VCOM

接点入力信号1

1kΩ

4.7kΩ
1kΩ

アラ ーム状態信号出力

運転／停止信号入力

運転状態信号出力

リ モート 状態信号出力

－

信号名称 工場出荷時設定※1

0

8

1

9

2

10

3

11

4

12

13

14

15

7

5

6 DC24V出力
(500mA MAX)※2

24VCOM出力

 
 

※1 핀 번호나 출력 신호는 고객께서 설정할 수 있습니다. 상세 내용은 「2.4 설정･확인 방법」을 참

조해 주십시오. 

※2 별매 부속품을 사용하는 경우, 그 별매 부속품에 따라 DC24V 기기에서 사용 가능한 전류가 감

소합니다. 상세 내용은 사용하실 별매 부속품의 취급설명서를 참조해 주십시오. 
 
 
 

그림 2.3-1 커넥터 접속 예 

본 제품측 고객 장치측 

DC24V 출력 

24VCOM 출력 

내 

부 

회 

로 

접점 입력 신호 2 

접점 입력 신호 1 

접점 출력 신호 3 

접점 출력 신호 2 

접점 출력 신호 1 

알람 상태 신호 출력 

리모트 상태 신호 출력 

운전 상태 신호 출력 

운전/정지 신호 입력 

신호 명칭 공장 출하 시 설정※1 
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2.4 설정・확인 방법 
 

2.4.1 설정・확인 항목 일람 

접점 일출력 통신으로 설정하는 항목의 설명 및 초기값을 아래 표에 나

타냅니다. 

 
표 2.4-1 통신 설정 항목 일람 

표시 항목 내용 초기값 

 통신 모드 본 제품의 통신 모드를 설정합니다. LOC 

 접점 입력 신호 1 접점 입출력 통신의 접점 입력 신호 1 을 설정합니다. RUN 

 접점 입력 신호 1 형태 
접점 입출력 통신의 접점 입력 신호 1 의 입력 형태를 설
정합니다. 접점 입력 신호 1 의 설정이 OFF 일 경우, [----]
가 표시됩니다. 

ALT 
(----) 

 
접점 입력 신호 1 

읽기 딜레이 타이머  

접점 입출력 통신의 접점 입력 신호 1 의 읽기 딜레이 타
이머를 설정합니다. 접점 입력 신호 1 의 설정이 SW_A 또
는 SW_B일 경우에 사용합니다. 접점 입력 신호1의 설정
이 SW_A 또는 SW_B 가 아닐 경우는 [----]가 표시됩니다. 

---- (0) 

 
접점 입력 신호 1 

OFF 검출 타이머 

접점 입출력 통신의 접점 입력 신호 1 OFF 검출 타이머를 
설정합니다. 접점 입력 신호 1 의 설정이 SW_A 또는 
SW_B 일 경우에 사용합니다. 접점 입력 신호 1 의 설정이 
SW_A 또는 SW_B 가 아닐 경우는 [----]가 표시됩니다. 

---- (0) 

 접점 입력 신호 2 접점 입출력 통신의 접점 입력 신호 2 를 설정합니다. OFF 

 접점 입력 신호 2 형태 
접점 입출력 통신의 접점 입력 신호 2 의 입력 형태를 설
정합니다. 접점 입력 신호 2 의 설정이 OFF 일 경우, [----]
가 표시됩니다. 

ALT(----) 

 
접점 입력 신호 2 

읽기 딜레이 타이머 

접점 입출력 통신의 접점 입력 신호 2 의 읽기 딜레이 타
이머를 설정합니다. 접점 입력 신호 2 의 설정이 SW_A 또
는 SW_B일 경우에 사용합니다. 접점 입력 신호2의 설정
이 SW_A 또는 SW_B 가 아닐 경우는 [----]가 표시됩니다. 

---- (0) 

 
접점 입력 신호 2 

OFF 검출 타이머 

접점 입출력 통신의 접점 입력 신호 2 OFF 검출 타이머를 
설정합니다. 접점 입력 신호 2 의 설정이 SW_A 또는 
SW_B 일 경우에 사용합니다. 접점 입력 신호 2 의 설정이 
SW_A 또는 SW_B 가 아닐 경우는 [----]가 표시됩니다. 

---- (0) 

 접점 출력 신호 1 기능 
접점 입출력 통신의 접점 출력 신호 1 의 출력 신호 기능
을 설정합니다. 

RUN 

 접점 출력 신호 1 동작 
접점 입출력 통신의 접점 출력 신호 1 의 출력 신호 동작
을 설정합니다. 

A 

 
접점 출력 신호 1 선택 

알람 

접점 입출력 통신의 접점 출력 신호 1 의 선택 알람을 설
정합니다. 접점 출력 신호 1 의 출력 신호의 기능 설정이 
선택 알람 상태 신호가 아닐 경우는 [----가] 표시됩니다. 

----  
(AL.01) 

 접점 출력 신호 2 기능 
접점 입출력 통신의 접점 출력 신호 2 의 출력 신호 기능
을 설정합니다. 

RMT 

 접점 출력 신호 2 동작 
접점 입출력 통신의 접점 출력 신호 2 의 출력 신호 동작
을 설정합니다. 

A 

 
접점 출력 신호 2 선택 

알람 

접점 입출력 통신의 접점 출력 신호 2 의 선택 알람을 설
정합니다. 접점 출력 신호 2 의 출력 신호의 기능 설정이 
선택 알람 상태 신호가 아닐 경우는 [----]가 표시됩니다. 

---- 
(AL.01) 

 접점 출력 신호 3 기능 
접점 입출력 통신의 접점 출력 신호 3 의 출력 신호 기능
을 설정합니다. 

ALM 

 접점 출력 신호 3 동작 
접점 입출력 통신의 접점 출력 신호 3 의 출력 신호 동작
을 설정합니다. 

B 

 
접점 출력 신호 3 선택 

알람 

접점 입출력 통신의 접점 출력 신호 3 의 선택 알람을 설
정합니다. 접점 출력 신호 3 의 출력 신호의 기능 설정이 
선택 알람 상태 신호가 아닐 경우는 [----]가 표시됩니다. 

---- 
(AL.01) 
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2.4.2 설정・확인 방법 

 
통신 모드  설정・확인 

1. [MENU] Key 를 2(초) 길게 누르십시오. 

디지털 표시부에 통신 모드「 」의 설정 화면이 표시될 때까지 반복해 주십시오. 

PV

SV     

PV

SV     

PV

SV   

 

                          

  

PV

SV     

PV

SV  
 

2. [▲] Key 로【LOC】를 선택하고 ｢SEL｣ Key 로 확정해 주십시오. 

PV

SV  

 

표 2.4-2 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 LOCAL 모드 설정 ○ 

 DIO 모드 설정※1  

 SERIAL 모드 설정※2  

※1：접점 입력 1 의 설정이 「외부 스위치 신호」일 경우, 「DIO 모드」로 설정할 수 없습니다.  

※2：시리얼 프로토콜의 설정이 「간이 통신 프로토콜 2」이고, 접점 입력 1 의 설정이 「외부 스위치 신

호」 또는 접점 입력 2 의 설정이 「리모트 신호」일 경우는 「SERIAL 모드」로 설정할 수 없습니

다.  

 

[MENU] 

길게 누름 

[MENU] 

길게 누름 

[MENU] 

길게 누름 

[MENU] 

길게 누름 

처음에 통신 모드를 [DIO]로 설정하면, 운전 신호가 들어오는 경우, 상세 

한 설정을 하기 전에 본 제품이 기동하고 순환액을 송수합니다. 

안전을 위해, 이후의 설정을 한 후, 통신 모드를 【DIO】로 설정해 주십시

오. 

주  의 
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접점 입력 신호 1  설정・확인 

3. [SEL] Key 를 여러 번 눌러 접점 입력 신호 1 의 화면을 표시해 주십시오. 

디지털 표시부에 접점 입력 신호 1 의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  

 
 

4. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 접점 입력 신호 1 를 선택하고 「SEL」Key 로 확정

해 주십시오. 

 

표 2.4-3 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 신호 입력 없음  

 운전/정지 신호 입력 ○ 

 외부 스위치 신호 입력(A 접)※1,※2  

 외부 스위치 신호 입력(B 접)※1,※2  

※1：통신 모드의 설정이 「DIO 모드」일 경우, 「외부 스위치 신호」로 설정할 수 없습니다. 

※2：통신 모드의 설정이 「SERIAL 모드」이고, 시리얼 프로토콜의 설정이 「간이 통신 프로토콜 2」

일 경우는 「외부 스위치 신호」로 설정할 수 없습니다. 

 
 

접점 입력 신호 1 형태  설정・확인 

5. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 접점 입력 신호 1 형태의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  

 
 

6. [▲] Key 및 [▼] Key 로, 아래 표에서 접점 입력 신호 1 형태를 선택하고 「SEL」Key 로 

확정해 주십시오. 

 

표 2.4-4 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 

접점 입력 신호 1 의 설정이 OFF 인 경우, 

설정・확인 불가 

 

 얼터네이트 신호 ○ 

 모멘터리 신호※1  

      ※1：접점 입력 1 의 설정이 「운전/정지 신호 입력」일 경우에 설정할 수 있습니다. 
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접점 입력 신호 1 읽기 딜레이 타이머 설정・확인 

7. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 접점 입력 신호 1 읽기 딜레이 타이머의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
 

8. [▲] Key 및 [▼] Key 로, 아래 표에서 접점 입력 신호 1 읽기 딜레이 타이머를 선택하고

「SEL」Key 로 확정해 주십시오. 

표 2.4-5 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 

접점 입력 신호 1 의 설정이 외부 스위치 신

호 입력(A 접 또는 B 접) 이외인 경우, 설정・
확인 불가 

 

 
~ 

 

접점 입력 신호 1 읽기 딜레이 타이머의 설정 

설정 범위는 0~300 초  

 

접점 입력 신호 1  OFF 검출 타이머  설정・확인 

9. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 접점 입력 신호 1 OFF 검출 타이머의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
 

10. [▲] Key 및 [▼] Key 로, 아래 표에서 접점 입력 신호 1 OFF 검출 타이머를 선택하고 

「SEL」Key 로 확정해 주십시오. 

표 2.4-6 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 

접점 입력 신호 1 의 설정이 외부 스위치 신

호 입력(A 접 또는 B 접) 이외인 경우, 설정・
확인 불가 

 

 
~ 

 

접점 입력 신호 1  OFF 검출 타이머의 설정 

설정 범위는 0~10 초  

 
접점 출력 1 기능  설정・확인 

11. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 접점 입력 신호 2 의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
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12. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 접점 입력 신호 2 를 선택하고 「SEL」Key 로 확정

해 주십시오. 

 

표 2.4-7 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 신호 입력 없음 ○ 

 운전/정지 신호 입력  

 외부 스위치 신호 입력(A 접)  

 외부 스위치 신호 입력(B 접)  

 리모트 신호 입력※1  

     ※1：시리얼 프로토콜의 설정이 「간이 통신 프로토콜 2」일 경우, 「리모트 신호 입력」을 설정할 수 

없습니다. 

 
접점 입력 신호 2 형태  설정・확인 

13. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 접점 입력 신호 2 형태의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  

 
 

14. [▲] Key 및 [▼] Key 로, 아래 표에서 접점 입력 신호 2 형태를 선택하고 「SEL」Key 로 

확정해 주십시오. 

표 2.4-8 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 
접점 입력 신호 2 의 설정이 OFF 인 경우, 

설정・확인 불가 

 

 얼터네이트(Alternate) 신호 ○ 

 모멘터리(Momentary) 신호※1  

      ※1：접점 입력 신호 2 의 설정이 「운전/정지 신호 입력」이나  「리모트 신호」일 경우에 설정할 수 

있습니다. 

 

 
접점 입력 신호 2 읽기 딜레이 타이머  설정・확인 

15. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 접점 입력 신호 2 읽기 딜레이 타이머의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
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16. [▲] Key 및 [▼] Key 로, 아래 표에서 접점 입력 신호 2 읽기 딜레이 타이머를 선택하고

「SEL」Key 로 확정해 주십시오. 

표 2.4-9 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 

접점 입력 신호 2 의 설정이 외부 스위치 신

호 입력(A 접 또는 B 접) 이외인 경우, 설정・

확인 불가 

 

 
~ 

 

접점 입력 신호 2 읽기 딜레이 타이머의 설

정 

설정 범위는 0~300 초 
 

 

접점 입력 신호 2 OFF 검출 타이머  설정・확인 

17. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 접점 입력 신호 2 OFF 검출 타이머의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  

 
 

18. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 접점 입력 신호 2 OFF 검출 타이머를 선택하고 

「SEL」Key 로 확정해 주십시오. 

표 2.4-10 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 

접점 입력 신호 2 의 설정이 외부 스위치 신

호 입력(A 접 또는 B 접) 이외인 경우, 설정・

확인 불가 

 

 
~ 

 

접점 입력 신호 2 OFF 검출 타이머의 설정 

설정 범위는 0~10 초  

 

접점 출력 신호 1 기능  설정・확인 

19. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 접점 출력 신호 1 기능의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
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20. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 접점 출력 신호 1 기능을 선택하고 「SEL」Key 로 

확정해 주십시오. 

표 2.4-11 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 신호 출력 없음  

 운전 상태 신호 출력 ○ 

 리모트 상태 신호 출력  

 준비 완료(TEMP READY) 신호 출력  

 운전 정지 알람 상태 신호 출력  

 운전 계속 알람 상태 신호 출력  

 알람 상태 신호 출력  

 선택 알람 상태 신호 출력  

 운전 개시 타이머 설정 상태 신호 출력  

 운전 정지 타이머 설정 상태 신호 출력  

 정전 복귀 설정 상태 신호 출력  

 동결 방지 설정 상태 신호 출력  

 접점 입력 신호 1 의 패스스루 신호 출력  

 접점 입력 신호 2 의 패스스루 신호 출력  

 워밍업 기능 설정 상태 신호 출력  

 적설 방지 기능 설정 상태 신호 출력※1  

※1：냉각 방식-W 의 제품에서는 적설 방지 기능은 설정할 수 없습니다. 

 
접점 출력 신호 1 동작  설정・확인 

21. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 접점 출력 신호 1 동작의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
 

22. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 접점 출력 신호 1 동작을 선택하고 「SEL」Key 로 

확정해 주십시오. 

표 2.4-12 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 A 접 ○ 

 B 접  

 
접점 출력 신호 1 선택 알람  설정・확인 

23. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 접점 출력 신호 1 선택 알람의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
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24. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 접점 출력 신호 1 선택 알람을 선택하고 「SEL」

Key 로 확정해 주십시오. 

표 2.4-13 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 

접점 출력 신호 1 기능 설정이 선택 알람 

상태 신호 출력 이외인 경우, 설정・확인 

불가 

 

 
~ 

 

선택 알람의 설정 

설정 범위는 AL.01~AL.51  

 
접점 출력 신호 2 기능  설정·확인 

25. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 접점 출력 신호 2 기능의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
 

 

26. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 접점 출력 신호 2 기능을 선택하고 「SEL」Key 로 

확정해 주십시오. 

 

표 2.4-14 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 신호 출력 없음  

 운전 상태 신호 출력  

 리모트 상태 신호 출력 ○ 

 준비 완료(TEMP READY) 신호 출력  

 운전 정지 알람 상태 신호 출력  

 운전 계속 알람 상태 신호 출력  

 알람 상태 신호 출력  

 선택 알람 상태 신호 출력  

 운전 개시 타이머 설정 상태 신호 출력  

 운전 정지 타이머 설정 상태 신호 출력  

 정전 복귀 설정 상태 신호 출력  

 동결 방지 설정 상태 신호 출력  

 접점 입력 신호 1 의 패스스루 신호 출력  

 접점 입력 신호 2 의 패스스루 신호 출력  

 워밍업 기능 설정 상태 신호 출력  

 적설 방지 기능 설정 상태 신호 출력※1  

※1：냉각 방식-W 의 제품에서는 적설 방지 기능은 설정할 수 없습니다. 

 
 
 



HRX-OM- S009 
 

 HRS100/150 Series  
 

 2-12  

 
접점 출력 신호 2 동작  설정・확인 

27. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 접점 출력 신호 2 동작의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
 

28. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 접점 출력 신호 2 동작을 선택하고 「SEL」Key 로 

확정해 주십시오. 

 

표 2.4-15 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 A 접 ○ 

 B 접  

 
접점 출력 신호 2 선택 알람  설정・확인 

29. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 접점 출력 신호 2 선택 알람의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
 

30. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 접점 출력 신호 2 선택 알람을 선택하고 「SEL」

Key 로 확정해 주십시오. 

 

표 2.4-16 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 

접점 출력 신호 2 기능 설정이 선택 알람 

상태 신호 출력 이외인 경우, 설정・확인 

불가 

 

 
~ 

 

선택 알람의 설정 

설정 범위는 AL.01~AL.51  

 
접점 출력 신호 3 기능  설정・확인 

31. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 접점 출력 신호 3 기능의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
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32. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 접점 출력 신호 3 기능을 선택하고 「SEL」Key 로 

확정해 주십시오. 

표 2.4-17 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 신호 출력 없음  

 운전 상태 신호 출력  

 리모트 상태 신호 출력  

 준비 완료(TEMP READY) 신호 출력  

 운전 정지 알람 상태 신호 출력  

 운전 계속 알람 상태 신호 출력  

 알람 상태 신호 출력 ○ 

 선택 알람 상태 신호 출력  

 운전 개시 타이머 설정 상태 신호 출력  

 운전 정지 타이머 설정 상태 신호 출력  

 정전 복귀 설정 상태 신호 출력  

 동결 방지 설정 상태 신호 출력  

 접점 입력 신호 1 의 패스스루 신호 출력  

 접점 입력 신호 2 의 패스스루 신호 출력  

 워밍업 기능 설정 상태 신호 출력  

 적설 방지 기능 설정 상태 신호 출력※1  

※1：냉각 방식-W 의 제품에서는 적설 방지 기능은 설정할 수 없습니다. 

 
접점 출력 신호 3 동작  설정・확인 

33. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 접점 출력 신호 3 동작의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
 

34. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 접점 출력 신호 3 동작을 선택하고 「SEL」Key 로 

확정해 주십시오. 

 

표 2.4-18 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 A 접  

 B 접 ○ 

 
접점 출력 신호 3 선택 알람  설정・확인 

35. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 



HRX-OM- S009 
 

 HRS100/150 Series  
 

 2-14  

디지털 표시부에 접점 출력 신호 3 선택 알람의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
 

36. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 접점 출력 신호 3 선택 알람을 선택하고 「SEL」

Key 로 확정해 주십시오. 

 

표 2.4-19 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 

접점 출력 신호 3 기능 설정이 선택 알람 

상태 신호 출력 이외인 경우, 설정・확인 

불가 

 

 
~ 

 

선택 알람의 설정 

설정 범위는 AL.01~AL.51  

 
통신 모드  설정・확인 

37. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 통신 모드의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
 

38. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 통신 모드 [DIO]를 선택하고 「SEL」Key 로 확정

해 주십시오. 

 

표 2.4-20 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 LOCAL 모드 설정 ○ 

 DIO 모드 설정  

 SERIAL 모드 설정  
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2.5 접점 입력 신호 

접점 입력 신호는 2 점 있습니다. 공장 출하 시에는 접점 입력 신호 1 이 

운전/정지 신호 입력(신호 형태: 얼터네이트(Alternate), 접점 입력 신호 2

는 입력 신호 없음입니다. 고객의 용도에 따라 입력 신호를 사용자 설정

할 수 있습니다. 
 

표 2.5-1 접점 입력 신호 

 신호 종별 신호 형태 타이머 설정 시간 
공장 출하 

시 설정 명칭 표시 명칭 표시 
읽기 

딜레이 
OFF 검출 

접점 입력 

신호 1 

운전/정지 신호 

입력 
RUN 

얼터네이트 ALT - - ○ 

모멘터리 MT - -  

외부 스위치 

신호 입력(A 접) 
SW_A 얼터네이트 ALT 사용 사용  

외부 스위치 

신호 입력(B 접) 
SW_B 얼터네이트 ALT 사용 사용  

입력 신호 없음 OFF - - - -  

접점 입력 

신호 2 

운전/정지 신호 

입력 
RUN 

얼터네이트 ALT - -  

모멘터리 MT - -  

외부 스위치 

신호 입력(A 접) 
SW_A 얼터네이트 ALT 사용 사용  

외부 스위치 

신호 입력(B 접) 
SW_B 얼터네이트 ALT 사용 사용  

리모트 신호 입력 RMT 
얼터네이트 ALT - -  

모멘터리 MT - -  

신호 입력 없음 OFF - - - - ○ 

 

2.5.1 운전/정지 신호 입력·리모트 신호 입력 

1)  운전/정지 신호 입력(신호 형태: Alternate) 

고객의 입력 신호가 ON 하는 동안, 본 제품은 운전합니다. 

  
2)  운전/정지 신호(신호 형태: Momentary) 

고객의 입력 신호가 OFF 가 되었을 경우, 상태를 변화시킵니다. 본 제품이 정지 중에는 

운전하고, 운전 중에는 정지합니다. 300ms 이상 ON 상태를 유지해 주십시오. 

  
 

O FF 

ON 

운전 

정지 

본 제품의 상태 

운전/정지 신호 입력 
(모멘터리) 

300 ms 300 ms 

OFF 

ON 

운전 

정지 
본 제품의 상태 

운전/정지 신호 입력 
(얼터네이트) 
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3)  리모트 신호 입력(신호 형태: Alternate) 

고객의 입력 신호가 ON 하는 동안, 본 제품은 DIO REMOTE 가 됩니다. 

 
 

4)  리모트 신호 입력(신호 형태: Momentary) 

고객의 입력 신호가 OFF 가 되었을 경우, 상태를 변화시킵니다. 본 제품이 DIO LOCAL

일 경우는 DIO REMOTE 로 전환되고, DIO REMOTE 일 경우는 DIO LOCAL 로 전환됩니

다.  300ms 이상 ON 상태를 유지해 주십시오. 

  
 

5)  접점 입력 신호 1이 운전/정지 신호(신호 형태: Alternate), 접점 입력 신호 2가 외부 스위

치 신호 입력(A 접) 

외부 스위치 신호 입력의 상세 내용은 2.5.2 장을 참조해 주십시오. 

 
 

① 고객의 운전/정지 신호 입력이 ON 하는 동안, 본 제품은 운전합니다. 

② 읽기 딜레이 타이머 경과 후에 외부 스위치 신호(A 접)의 신호를 읽습니다. 

공장 출하 시, 읽기 딜레이 타이머는 0 초입니다. 설정 방법은 2.4.2 장을 참조해 주십시오. 

③ 외부 스위치 신호(A 접) 신호가 OFF 검출 타이머로 설정된 시간동안 계속 OFF 했을 경

우, OFF 로 취급합니다. 공장 출하 시, OFF 검출 타이머의 기본 설정은 0 초입니다. 설정 

방법은 2.4.2 장을 참조해 주십시오. 

④ AL32 접점 입력 2 신호 감지 알람이 발생하여 본 제품은 정지합니다. 

공장 출하 시, AL32 는 운전 정지로 설정되어 있습니다. 운전 계속 및 알람을 검출하지 않

도록 설정할 수 있습니다. 상세 내용은 「취급설명서 설치・운전편」을 참조해 주십시오. 

※ 본 제품이 운전 중에 운전/정지 신호 입력을 OFF 로 하면, 본 제품은 정지합니다. 

그 후, 외부 스위치 신호(A 접)가 OFF 가 되어도 알람은 발생하지 않습니다. 

 

6)  접점 입력 신호 1, 접점 입력 신호 2 모두 입력 신호 없음 

접점 입력에서 본 제품을 제어할 수 없습니다. 

7)  접점 입력 신호 1, 접점 입력 신호 2 모두 리모트 신호 

접점 입력에서 본 제품을 제어할 수 없습니다. 
 

OFF 

ON 

운전 

정지 
본 제품의 상태 

운전／정지신호 

입력 

OFF 

ON 
외부 스위치 신호 

입력 

읽기 딜레이 타이머 

OFF 검출 타이머 
③ 

④ ① 

② 

OFF 

ON 

DIO REMOTE 

DIO LOCAL 
본 제품의 상태 

리모트 신호 입력 
(모멘터리) 

300 ms 300 ms 

OFF 

ON 

DIO REMOTE 

DIO LOCAL 
본 제품의 상태 

리모트 신호 입력 
얼터네이트 
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2.5.2 외부 스위치 신호 입력 

본 제품이 운전 중인 경우에, 고객이 준비한 외부 스위치 

신호를 읽고, 감시합니다. 

본 제품의 운전이 정지 중인 경우는 감시하지 않습니다. 

외부 스위치에서 이상을 검출하면, 본 제품은 알람을 발생

시켜 운전을 정지합니다. 

고객의 시스템에 맞게 외부 스위치 1 이나 외부 스위치 2, 

또는 외부 스위치 양쪽 모두를 설정해 주십시오. 설정 방법

은 2.4.2 장을 참조해 주십시오. 

통신 모드에 따라, 외부 스위치의 감시 대수가 달라집니다.  

표 2.5-2 를 참조해 주십시오. 

외부 스위치 1,2 를 사용할 수 있는 통신 모드에서는 2 대의 

동시 감시가 가능하므로, 어느 하나의 외부 스위치에서 이

상을 검출하거나, 양쪽 모두 이상을 검출했을 경우에 본 제

품은 알람을 발생하여 운전을 정지합니다. 

설정에 따라 「운전을 계속시킨다」 「알람을 검지하지 않는

다」를 선택할 수 있습니다. 상세 내용은 「취급설명서 설치 

・운전편」을 참조해 주십시오. 

 
 
 

표 2.5-2 통신 모드에 따른 외부 스위치 감시 대응표 

 

LOCAL 

DIO SERIAL 

DIO 
LOCAL 

DIO 
REMOTE 

MODBUS 

간이 통신 

프로토콜 패턴 

1 2 

외부 스위치 신호 입력 1 ○ × × ○ ○ × 

외부 스위치 신호 입력 2 ○ ○ ○ ○ ○ ○ 

 
 
 

本製品運転状態

運転

停止

外部スイッチ
信号入力

CLOSE

OPEN

運転開始

信号読み込み開始

読み込みディレータイマ OFF検出タイマ

アラーム発生

アラーム発生に
より、運転停止

 
 

그림 2.5-1 외부 스위치 감시 타이밍도 

 
 
 

운전 개시 

운전 

정지 

본 제품 운전 상태 

읽기 딜레이 타이머 OFF 검출 타이머 

신호 읽기 개시 

알람 발생 

알람 발생으로 

운전 정지 

외부 스위치 

신호 입력 
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■읽기 딜레이 타이머 

본 제품을 운전시켜도, 즉시 고객이 준비한 외부 스위치 신호가 CLOSE 상태가 되지 

않는 경우, 읽기 딜레이 타이머를 설정해 주십시오. 본 타이머를 설정하여, 운전을 개시하

고 나서 읽기 딜레이 타이머 경과 후에 외부 스위치의 감시를 시작합니다. 

공장 출하 시의 설정은 0 초입니다. 고객의 환경에 맞추어 시간을 설정해 주십시오. 

예) 플로 스위치를 사용하는 경우 

운전 개시한 후부터 플로 스위치에 송수되기까지 시간이 걸리는 경우에 설정해  

주십시오. 

 

■OFF 검출 타이머 

고객이 준비한 외부 스위치가 OPEN 상태가 되면 즉시 알람을 발생시키는 것이 아니라, 

계속해서 OPEN 상태일 경우에 알람을 발생시키고 싶은 경우는 OFF 검출 타이머를 설정

해 주십시오. 

본 타이머를 설정함으로써, OPEN 상태가 되고 나서 OFF 검출 타이머 경과 후에 알람

이 발생합니다. 

공장 출하 시의 설정은 0 초입니다. 고객의 용도에 맞추어 시간을 설정해 주십시오. 

 

■접점 입력 

외부 스위치 신호 입력은 A접, B접 중에서 선택할 수 있습니다. 고객이 준비한 외부 스

위치에 맞추어 설정해 주십시오. 
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2.6 접점 출력 신호 

접점 출력 신호는 3 점 있습니다. 공장 출하 시에는 접점 출력 신호 1 이 

운전 상태 신호 출력(A 접), 접점 출력 신호 2 가 리모트 상태 신호 출력

(A접), 접점 출력 신호 3이 알람 상태 신호 출력(B접)입니다. 표 2.6-1에 

나타냅니다. 본 제품의 상태에 따라 접점 출력 신호를 ON(닫힘) 또는 

OFF(열림)로 합니다. 

고객의 용도에 따라 신호를 사용자 설정할 수 있습니다. 접점 출력 신호

의 동작에 대해 표 2.6-2 에 나타냅니다. 

 

【One point】 

본 제품에 전원이 공급되어 있지 않은 경우, 접점 출력 신호는 모두 

OFF(열림)가 됩니다. 

 
 

표 2.6-1 접점 출력 신호(공장 출하 설정) 

 신호 종별 신호 형태 
비고 

명칭 표시 명칭 표시 

접점 출력 신호 1 운전 상태 신호 출력 RUN A 접 A  

접점 출력 신호 2 리모트 상태 신호 출력 RMT A 접 A  

접점 출력 신호 3 알람 상태 신호 출력 ALM B 접 B  

 
 

 
 

미발생(미설정) 

발생(설정) 

ON 

OFF 

접점 출력 신호 

(A 접일 경우) 

본 제품 상태 

 (설정 상태) 

ON 

OFF 

접점 출력 신호 

(B 접일 경우) 
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표 2.6-2 접점 출력 신호 동작 

신호 종별 
접점 출력 신호의 동작 

표시 기능 동작 

OFF 
신호 출력 없음 A 접 상시, 출력 신호는 OFF(열림) 상태입니다. 

B 접 상시, 출력 신호는 ON(닫힘) 상태입니다. 

RUN 
운전 상태 신호 출력 A 접 본 제품이 운전하면, 신호가 ON 합니다. 

B 접 본 제품이 운전하면, 신호가 OFF 합니다. 

RMT 
리모트 상태 신호 출력 A 접 DIO REMOTE 가 되면, 신호가 ON 합니다. 

B 접 DIO REMOTE 가 되면, 신호가 OFF 합니다. 

RDY 
준비 완료(TEMP READY) 

신호 출력 

A 접 준비 완료(TEMP READY) 상태가 되면, 신호가 ON 합니다. 

B 접 준비 완료(TEMP READY) 상태가 되면 신호가 OFF 합니다. 

A.STP 
운전 정지 알람 상태  

신호 출력 

A 접 운전 정지 알람이 발생하면 신호가 ON 합니다. 

B 접 운전 정지 알람이 발생하면 신호가 OFF 합니다. 

A.RUN 
운전 계속 알람 상태  

신호 출력 

A 접 운전 계속 알람이 발생하면 신호가 ON 합니다. 

B 접 운전 계속 알람이 발생하면 신호가 OFF 합니다. 

ALM 
알람 상태 신호 출력 A 접 알람이 발생하면 신호가 ON 합니다. 

B 접 알람이 발생하면 신호가 OFF 합니다. 

A.SEL 
선택 알람 상태 신호  

출력 

A 접 선택한 알람이 발생하면 신호가 ON 합니다. 

B 접 선택한 알람이 발생하면 신호가 OFF 합니다. 

ON.TM 
운전 개시 타이머 설정  

상태 신호 출력 

A 접 운전 개시 타이머가 설정되어 있으면 신호가 ON 합니다. 

B 접 운전 개시 타이머가 설정되어 있으면 신호가 OFF 합니다. 

OF.TM 
운전 정지 타이머 설정  

상태 신호 출력 

A 접 운전 정지 타이머가 설정되어 있으면 신호가 ON 합니다. 

B 접 운전 정지 타이머가 설정되어 있으면 신호가 OFF 합니다. 

P.RST 
정전 복귀 설정 상태  

신호 출력 

A 접 정전 복귀 기능이 설정되어 있으면 신호가 ON 합니다. 

B 접 정전 복귀 기능이 설정되어 있으면 신호가 OFF 합니다. 

F.P. 
동결 방지 설정 상태  

신호 출력 

A 접 동결 방지 기능이 설정되어 있으면 신호가 ON 합니다. 

B 접 동결 방지 기능이 설정되어 있으면 신호가 OFF 합니다. 

INP1※1 
접점 입력 신호 1 의 

패스 스루 신호 출력 

A 접 
접점 입력 신호에 들어간 신호를 그대로 출력합니다. 

입력 신호가 ON→출력 신호가 ON 

B 접 
접점 입력 신호 2 에 들어간 신호를 반전하여 출력합니다. 

입력 신호가 OFF→출력 신호가 ON 

INP2※1 
접점 입력 신호 2 의 

패스 스루 신호 출력 

A 접 
접점 입력 신호에 들어간 신호를 그대로 출력합니다. 

입력 신호가 ON→출력 신호가 ON 

B 접 
접점 입력 신호 2 에 들어간 신호를 반전하여 출력합니다. 

입력 신호가 OFF→출력 신호가 ON 

WARM 
워밍업 기능 

설정 상태 신호 출력 

A 접 워밍업 기능이 설정되어 있으면 신호가 ON 합니다. 

B 접 워밍업 기능이 설정되어 있으면 신호가 OFF 합니다. 

SNOW
※2 

적설 방지 기능 

설정 상태 신호 출력 

A 접 적설 방지 기능이 설정되어 있으면 신호가 ON 합니다. 

B 접 적설 방지 기능이 설정되어 있으면 신호가 OFF 합니다. 

※1：모멘터리를 설정한 경우는 신호가 정상적으로 출력되지 않습니다. 

※2：냉각 방식-W 의 제품에서는 적설 방지 기능은 설정할 수 없습니다. 
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3장 시리얼 통신 
시리얼 통신(RS-485/RS-232C)으로, 본 제품의 운전・정지, 온도 설정을 

원격 조작하는 것이나, 본 제품에 대한 상세 상태나 알람 상태를 취득할 

수 있습니다. 

상위 컴퓨터(예: PC)측의 프로그램을 작성하여 요구 메시지를 전송함으

로써, 본 제품의 운전・정지, 온도 설정, 상태를 모니터할 수 있습니다. 

 

통신 프로토콜은 MODBUS 프로토콜과 간이 통신 프로토콜을 선택할 수 

있습니다. 본 장에서는 시리얼 통신의 공통 사양을 설명합니다. 각 프로

토콜은 4 장, 5 장에서 설명합니다. 

 
 

3.1 통신 배선의 주의 

○통신 배선 

본 제품과 고객 장치를 연결하는 통신 케이블은 본 제품에는 부속되어 

있지 않습니다.  3.3 접속 설명을 참조하여 제작해 주십시오.  3.3 접속 

설명에서 설명하지 않은 접속법은 고장의 원인이 되므로 접속하지 마십

시오. 

 

3.2 통신 사양 
 

표 3.2-1 시리얼 통신 사양 

항목 사양 

커넥터 형식(본 제품측) D-sub9P 타입 암 커넥터(설치 나사：M2.6×0.45) 

규격 EIA RS-485／RS-232C 에서 선택 

회선 방식 반이중 

전송 방식 조보 동기 

프로토콜 MODBUS 준거※1 / 간이 통신 프로토콜 

종단 저항 있음(120Ω)／없음에서 선택 

･   ：공장 출하 시 설정 

※１：Modicon 사 프로토콜 사양서「PI-MBUS-300 Rev.J」참조 
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3.3 접속 설명 

통신 규격을 RS-485 로 했을 경우의 접속을 그림 3.3-1 에, RS-232C 로 

했을 경우의 접속을 그림 3.3-2 에 나타냅니다. 또, 본 제품과 고객 장치

를 연결하는 통신 케이블은 본 제품에는 부속되지 않습니다. 그림 3.3-1

또는 그림 3.3-2 을 참조하여 제작해 주십시오. 

 

 
 
 
 
 

그림 3.3-1 RS-485 커넥터 접속 

 

【One point】 

・마스터기 1 대：본 제품 1 대, 또는 마스터기 1 대 ：본 제품 N 대입니다. 

1:N 접속 시는, 본 제품을 최대 31 대까지 접속할 수 있습니다. 

・전송로의 양단(엔드국)을 지정하여, 상위 컴퓨터와 엔드국을 접속할 필

요가 있습니다. 

・본 제품의 종단 저항은 조작 표시 패널에서 설정할 수 있습니다. 설정 

방법은 「4.3.2 설정・확인 방법」「5.3.2 설정・확인 방법」을 참조해 주

십시오. 

 
 

 
 
 

 
 

그림 3.3-2 RS-232C 커넥터 접속 

 

2 

3 

5 

RD 

SD 

SG 

2 

3 

5 

RD 

SD 

SG 

마스터국 본 제품 

1 
SD+ 

5 
SG 

9 
SD- SD+ SD- SG 

종단저항 

마스터국 본 제품 

(자국：1 대째) 

1 
SD+ 

5 
SG 

9 
SD- 

본 제품 

(자국：2 대째) 

1 
SD+ 

5 
SG 

9 
SD- 

본 제품 

(자국：31 대째) 

종단저항 
120Ω 

그 외의 핀 번호에는 배선하지 마십시오. 

그 외의 핀 번호에는 배선하지 마십시오. 
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4장 MODBUS 통신 기능 
MODBUS 프로토콜은 Modicon 사가 개발한 통신 프로토콜이며, PC 나 

PLC 와 통신하는 통신 프로토콜 중 하나입니다 

이 통신 프로토콜을 사용하여 본 제품 레지스터의 읽기/쓰기를 실시하고 

제어합니다. 

본 통신의 특징을 아래에 나타냅니다. 

・운전/정지를 제어할 수 있습니다. 

・순환액 설정 온도를 설정, 취득할 수 있습니다. 

・순환액 토출 온도를 취득할 수 있습니다. 

・본 제품의 상태를 취득할 수 있습니다. 

・본 제품의 알람 발생 상태를 취득할 수 있습니다. 

 

본 제품 레지스터는 「4-10 레지스터 맵」을 참조해 주십시오. 

 
 

4.1 통신상 주의 
 

4.1.1 통신 배선 후, 통신 전 주의 

○조작 표시 패널에서 각 통신 설정을 확인하거나 설정해 주십시오. 

・통신 사양이 고객의 통신 규격으로 되어 있어야 함. 

・시리얼 프로토콜이 MODBUS 로 되어 있어야 함. 

・통신 모드가 SERIAL 모드로 되어 있어야 함. 

다른 모드에서도 읽을 수는 있습니다만, SERIAL 모드가 아니면 쓸 수 

없습니다. 

○조작 표시 패널에서 통신 파라미터를 확인하거나 설정해 주십시오. 

고객 용도의 상위 컴퓨터(마스터기)와 동기화하도록 사전에, 「통신 속도」

를 확인 또는 설정해 주십시오. 

○조작 표시 패널에서 슬레이브 어드레스를 확인해 주십시오. 

본 제품에 설정된 슬레이브 어드레스 이외의 「요구 메시지」에는 응답

하지 않습니다. 

 
 

4.1.2 통신 중 주의 

○적당한 요구 간격을 두십시오. 

연속적으로 「요구 메시지」를 송신하는 경우는, 본 제품으로부터 「응답 

메시지」를 수신한 후, 100msec. 이상의 시간을 두고 나서 송신해 주십시

오. 
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○재시도(요구 메시지의 재전송) 해 주십시오. 

노이즈 등으로, 무응답하는 경우가 있으므로, 요구 메시지를 송신하고 1

초 경과해도, 응답 메시지가 돌아오지 않는 경우는 다시 요구 메시지를 

송신해 주십시오. 

○필요에 따라 읽기 요구 메시지를 송신하여 올바르게 기입되었는지를 

확인해 주십시오. 

쓰기 요구 메시지에 대한 처리가 종료되면, 긍정 메시지를 회신합니다. 

요구한 대로 설정에 기입되었는지 아닌지는 읽기 요구 메시지를 송신하

여 확인해 주십시오. 

○순환액 설정 온도의 설정 횟수 

순환액 설정 온도를 통신으로 쓰면 FRAM 에 데이터를 보존하므로, 재기

동했을 경우, 재기동 전에 설정한 값으로 동작합니다. FRAM 에는 덮어쓰

기 수명이 있기 때문에, 순환액 설정 온도는 이전 값과 다른 온도를 수

신한 경우에만 FRAM 에 데이터가 저장됩니다. 공지한 FRAM 덮어쓰기 

수명을 고려하여 통신 중의 과잉 순환액 설정 온도가 변경되지 않도록 

해 주십시오. 

 
 

4.2 통신 사양 
 

표 4.2-1 MODBUS 통신 기능의 통신 사양 

항목 사양 

규격 EIA RS-485／RS-232C 에서 선택 

통신 속도 9600bps／19200bps 에서 선택 

Data・bit 길이 7bit 

Stop・bit 길이 1bit 

데이터 전송 방향 LSB 

패리티 짝수 패리티 

문자 코드 ASCII 모드 

슬레이브 어드레스 설정 범위 1~99 어드레스에서 선택 

에러 체크 LRC 법 

･ ：공장 출하 시 설정 
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4.3 설정・확인 방법 

4.3.1 설정・확인 항목 일람 

MODBUS 통신 기능에서 설정하는 항목의 설명 및 초기값을 아래 표에 

나타냅니다. 

 
표 4.3-1 통신 설정 항목 일람 

표시 항목 내용 초기값 

 통신 모드 본 제품의 통신 모드를 설정합니다. LOC 

 시리얼 프로토콜 시리얼 통신의 프로토콜을 설정합니다. MDBS 

 통신 사양 시리얼 통신의 규격 설정을 설정합니다. 485 

 RS-485 종단 RS-485 의 종단 설정을 설정합니다. OFF 

　　　
　　　
　　　
　　　

　  
슬레이브 어드레스 
(MODBUS) 

MODBUS 프로토콜의 슬레이브 어드레스

를 설정합니다.  

시리얼 프로토콜 설정이 MODBUS가 아닐 

경우는 [----]가 표시됩니다. 

1 (----) 

 
통신 속도 
(MODBUS) 

MODBUS 프로토콜의 통신 속도를 설정합

니다.  

시리얼 프로토콜 설정이 MODBUS가 아닐 

경우는 [----]가 표시됩니다. 

19.2 (----) 
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4.3.2 설정・확인 방법 

 
통신 모드  설정・확인 

1. [MENU] Key 를 2(초) 길게 누르십시오. 

디지털 표시부에 통신 모드 「 」의 설정 화면이 표시될 때까지 반복해 주십시오. 

PV

SV    

PV

SV    

PV

SV    

                          

 

PV

SV     

PV

SV  
 

2. [▲] Key 로 [SER] 를 선택하고 ｢SEL｣ Key 로 확정해 주십시오. 

PV

SV  

 

표 4.3-2 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 LOCAL 모드 설정 ○ 

 DIO 모드 설정  

 SERIAL 모드 설정※1  

※1：시리얼 프로토콜의 설정이 「간이 통신 프로토콜 2」이고, 접점 입력 1 의 설정이 「외부 스위치 신

호」 또는 접점 입력 2 의 설정이 「리모트 신호」의 경우는 「SERIAL 모드」로 설정할 수 없습

니다. 

 

 
시리얼 프로토콜  설정・확인 

3. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 시리얼 프로토콜의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  

[MENU] 

길게 누름 

[MENU] 

길게 누름 

[MENU] 

길게 누름 

[MENU] 

길게 누름 
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4. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 시리얼 프로토콜을 선택하고 「SEL」Key 로 확정

해 주십시오. 

 

표 4.3-3 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 MODBUS 프로토콜 ○ 

 간이 통신 프로토콜 1  

 간이 통신 프로토콜 2※1  

※2：접점 입력 2 의 설정이 「리모트 신호」일 경우는 「간이 통신 프로토콜 2」로 설정할 수 없습

니다. 

 
통신 사양  설정・확인 

5. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 통신 사양의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
 

6. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 통신 사양을 선택하고 「SEL」Key 로 확정해 주십

시오. 

표 4.3-4 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 RS-232C 규격  

 RS-485 규격 ○ 

 
RS-485 종단  설정・확인 

7. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 RS-485 종단의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
 

8. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 RS-485 종단을 선택하고 「SEL」Key 로 확정해 주

십시오. 

표 4.3-5 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 종단 없음 ○ 

 종단 있음  
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슬레이브 어드레스(MODBUS)  설정・확인 

9. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 슬레이브 어드레스(MODBUS)의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  

 
 

10. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 슬레이브 어드레스(MODBUS)를 선택하고 「SEL」

Key 로 확정해 주십시오. 

 

표 4.3-6 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 

시리얼 프로토콜 설정이 MODBUS 이외

인 경우, 설정・확인 불가 

 

 
~ 

 

MODBUS 용 슬레이브 어드레스의 설정 

설정 범위는 1~99  

 
통신 속도(MODBUS)  설정・확인 

11. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 통신 속도(MODBUS)의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  

 
 

12. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 통신 속도(MODBUS)를 선택하고 「SEL」 Key 로 

확정해 주십시오. 

 

표 4.3-7 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 

시리얼 프로토콜 설정이 MODBUS 이외

인 경우, 설정・확인 불가 

 

 9600bps  

 
19200bps ○ 
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4.4 통신 시퀀스 

고객 장치(호스트)의 요구 메시지로 시작되며, 본 제품(슬레이브)의 응답 

메시지로 종료합니다. 본 제품은 슬레이브로서 동작하기 때문에 본 제품

에서 요구 메시지를 보내지 않습니다. 

 
 
 
 
 

●긍정 응답 

요구 메시지에 따라, 레지스터의 읽기/ 

쓰기를 실시하여 긍정 응답을 회신합니 

다. 

 
 
 
 
 
 

●부정 응답 

수신한 요구 메시지가 비정상적일 경우, 

부정 응답을 회신합니다.  

상세 내용은 「4-9 부정 응답」을 참조해 

주십시오. 

 
 
 
 
 

●무응답 

"슬레이브 어드레스의 지정" 또는 "LRC"  

에 오류가 있는 경우, 응답은 회신하지   

않습니다. 

 
 

 

 

 
 
 

 

 

 

お客様装置
（ホスト）

本製品
（スレーブ）

要求メッセージ

肯定応答

要求メッセージ

否定応答

要求メッセージ

無応答

10～200ms
（応答メッセージ）

（応答メッセージ）

본 제품 

(슬레이브) 

고객 장치 

(호스트) 

요구 메시지 

부정 응답 

(응답 메시지) 

요구 메시지 

(응답 메시지) 

요구 메시지 

무응답 

부정 응답 
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4.5 메시지 구성 
 

4.5.1 메시지 포맷 

메시지 구성을 아래에 나타냅니다. 본 제품은 ASCII 모드로 통신합니다. 

Start 부터 End 까지, 모두 ASCII 모드입니다. 

 
1) 2) 3) 4) 5) 6) 

Start Slave Address Function Date LRC End 

[:] XX XX XX XX XX ~ XX XX XX [CR] [LF] 

1) Start 

메시지의 시작을 나타냅니다. [:](3Ah) 

2) Slave Address(1~99 3031h~3939h) 

본 제품을 인식하기 위한 번호입니다. 공장 출하 시의 설정은 1 입니다. 

조작 표시 패널로 변경 가능합니다. 

3) Function(「4-6 Function 코드」참조) 

명령을 지정합니다. 

4) Data 

Function 에 따라 레지스터의 어드레스와 갯수, 읽기/쓰기의 값을 지정합

니다. 

5) LRC 

LRC 방식 

상세는「4-7 LRC」를 참조해 주십시오. 

6) END 

메시지의 끝을 나타냅니다. [CR](0Dh)＋[LF](0Ah) 

 

「요구 메시지」내에 [:] 및 [CR][LF]가 포함되어 있지 않으면「응답 메시지」

를 회신하지 않습니다. 본 제품은 [:]을 수신한 시점에서 그 이전에 수신한 

코드는 모두 클리어됩니다. 
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4.5.2 메시지 예 

다음 조건의 통신 예를 나타냅니다. 

○Slave Address：1 번 

○레지스터 0000h 에서 1 개의 데이터를 읽어내는 경우 

(순환액 토출 온도를 읽어낸다.) 

 

◼ 통신 예 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

요구 메시지 응답 메시지 

Code 내용 Code 내용 

01 Slave Address 01 Slave Address 

03 Function 03 Function 

0000 지정 레지스터의 선두 어드레스 02 읽기 바이트 수 

0001 읽기 레지스터 수 00EE 0000h 의 정보(순환액 토출 온도：23.8℃) 

FB LRC 0C LRC 

 

◼ 요구 메시지(호스트 → 슬레이브) 
Start Slave Address Function Date LRC End 

3 A 30 31 30 33  46 42 0D 0 A 

   
Read Address Quantity to Read 

Hi Lo Hi Lo 

30 30 30 30 30 30 30 31 

 

◼ 응답 메시지(슬레이브 → 호스트) 
Start Slave Address Function Date LRC End 

3 A 30 31 30 33  30 43 0D 0 A 

  

Byte Count 
Read Data1 

Hi Lo 

30 32 30 30 45 45 

 

본 제품 

(요구): :010300000001FB[CR][LF] 

 
(응답): :01030200EE0C[CR][LF] 

 

고객 장치 

통신 예에서 16 진수, [  ] 있는 표기로 기술하고 있습니다만, 실제로는  

ASCII 코드로 송수신하므로 주의하시기 바랍니다. 본 장의 요구 메시지/

응답 메시지를 참조해 주십시오. 

ASCII 코드로 

송수신합니다. 

주  의 
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4.6 기능 코드 

레지스터의 읽기 또는 쓰기를 하기 위한 기능 코드를 표 4.6-1에 나타냅

니다. 

 
표 4.6-1 기능 코드 일람 

NO Code 명칭 기능 

1 03(03h) read holding registers 복수 레지스터의 읽기 

2 06(06h) preset single register 레지스터의 쓰기※1 

3 16(10h) preset multiple registers 복수 레지스터의 쓰기 

4 23(17h) read/write 4x registers 복수 레지스터의 읽기 / 쓰기 

※ 1 : 브로드 캐스트는 미지원 

 
 
 
 

4.7 LRC 
LRC는 START의 [:]와 END의 [CR][LF]를 제외한 메시지의 내용을 확인

합니다. 송신측이 계산하고 세트합니다. 수신측은 수신한 메시지에서 계

산하고 계산 결과와 수신한 LRC 를 비교합니다. 비교한 결과, 다른 경우

는 수신 메시지를 폐기합니다. 

메시지의 연속된 8 비트의 바이트를 가산하여 캐리(오버플로)를 제외한 

결과를 2 의 보수로 변환합니다. 

 

◼ 계산 예 

LRC 계산 대상 메시지 [:]0106000B00FE 

계산 ○가산 

01h＋06h＋00h＋0Bh+00h+FEh＝110h 

○대상 

110h→10h 

○2 의 보수 

10h→EFh→F0h 

LRC 는 F0h 

송신 메시지 [:]0106000B00FEF0[CR][LF] 
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4.8 각 기능 코드의 설명 

4.8.1 기능 코드:03 복수 레지스터의 읽기 

지정한 어드레스에서 지정한 점수만, 레지스터의 데이터를 읽어냅니다. 
 

◼ 요구 메시지＜정상 시＞(호스트 → 슬레이브) 
Start Slave Address Function Date LRC End 

[:] XX XX [0] [3]  XX XX [CR] [LF] 

   
Read Address Quantity to Read 

Hi Lo Hi Lo 

XX XX XX XX XX XX XX XX 

 

◼ 응답 메시지＜정상 시＞(슬레이브 → 호스트) 
Start Slave Address Function Date LRC End 

[:] XX XX [0] [3]  XX XX [CR] [LF] 

   

Byte Count 
Read Data1  Read Data n 

Hi Lo  Hi Lo 

XX XX XX XX XX XX  XX XX XX XX 
 

◼ 통신 예 

○Slave Address：1 번 

○레지스터 0000h 에서 연속으로 7 개의 데이터를 읽는 경우 

(순환액 토출 온도, 순환액 토출 압력, 스테이터스 정보, 알람 정보를 

읽어낸다.) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

요구 메시지 응답 메시지 

Code 내용 Code 내용 

01 Slave Address 01 Slave Address 

03 Function 03 Function 

0000 지정 레지스터의 선두 어드레스 0E 읽기 바이트 수 

0007 읽기 레지스터 수 00D4 0000h 의 정보(순환액 토출 온도) 

F5 LRC 0000 0001h 의 정보[예약] 

  000D 0002h 의 정보(순환액 토출 압력) 

  0000 0003h 의 정보[예약] 

  0201 0004h 의 정보(스테이터스 플래그) 

  0000 0005h 의 정보(알람 플래그 1) 

  0000 0006h 의 정보(알람 플래그 2) 

  0A LRC 

본 제품 

(요구):010300000007F5[CR][LF] 

 

(응답):01030E00D40000000D00000201000000000A[CR][LF] 

 

고객 장치 

ASCII 코드로 

송수신합니다. 
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4.8.2 기능 코드:06  레지스터의 쓰기 

지정한 어드레스, 데이터를 씁니다. 

 

◼ 요구 메시지＜정상 시＞(호스트 → 슬레이브) 
Start Slave Address Function Date LRC End 

[:] XX XX [0] [6]  XX XX [CR] [LF] 

   
Write Address Write Data 

Hi Lo Hi Lo 

XX XX XX XX XX XX XX XX 

 

◼ 응답 메시지＜정상 시＞(슬레이브 → 호스트) 
Start Slave Address Function Date LRC End 

[:] XX XX [0] [6]  XX XX [CR] [LF] 

   
Write Address Write Data 

Hi Lo Hi Lo 

XX XX XX XX XX XX XX XX 

 

◼ 통신 예 

○Slave Address：1 번 

○레지스터 000Ch 에 데이터를 쓰는 경우 

(운전 개시 지시를 한다) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

요구 메시지 응답 메시지 

Code 내용 Code 내용 

01 Slave Address 01 Slave Address 

06 Function 06 Function 

000C 지정 레지스터 어드레스 000C 쓰기한 레지스터 어드레스 

0001 000Ch 에 쓰기 정보(운전 정지 플래그) 0001 쓰기한 정보 

EC LRC EC LRC 

 

본 제품 

(요구):0106000C0001EC[CR][LF] 

 
(응답):0106000C0001EC[CR][LF] 

 

고객 장치 

ASCII 코드로 

송수신합니다. 
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4.8.3 기능 코드:16 복수 레지스터의 쓰기 

지정한 어드레스에서 지정한 점수만, 레지스터의 데이터를 씁니다. 

 

◼ 요구 메시지＜정상 시＞(호스트 → 슬레이브) 
Start Slave Address Function Date LRC End 

[:] XX XX [1] [0]  XX XX [CR] [LF] 

   
Write Address Quantity to Write 

Hi Lo Hi Lo 

XX XX XX XX XX XX XX XX 
 

Byte Count 
Write Data1  Write Data n 

Hi Lo  Hi Lo 

XX XX XX XX XX XX  XX XX XX XX 

 

◼ 응답 메시지＜정상 시＞(슬레이브 → 호스트) 
Start Slave Address Function Date LRC End 

[:] XX XX [1] [0]  XX XX [CR] [LF] 

   
Write Address Quantity to Write 

Hi Lo Hi Lo 

XX XX XX XX XX XX XX XX 

 

◼ 통신 예 

○Slave Address：1 번 

○레지스터 000Bh 에서 연속으로 2 개의 데이터를 쓰는 경우 

(순환액 설정 온도 변경<39.9℃>과 운전 개시 지시를 한다.) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

요구 메시지 응답 메시지 

Code 내용 Code 내용 

01 Slave Address 01 Slave Address 

10 Function 10 Function 

000B 지정 레지스터의 선두 어드레스 000B 쓰기 레지스터 선두 어드레스 

0002 쓰기 레지스터 수 0002 쓰기한 레지스터 수 

04 쓰기 바이트 수 E2 LRC 

018F 000Bh 에 쓰기 정보(순환액 설정 온도)   

0001 000Ch 에 쓰기 정보(운전 정지 플래그)   

4D LRC   

 

(요구):0110000B000204018F00014D[CR][LF] 

 
(응답):0110000B0002E2[CR][LF] 

 

고객 장치 
본 제품 

ASCII 코드로 

송수신합니다. 
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4.8.4 기능 코드:23 복수 레지스터의 읽기/ 쓰기 

지정한 어드레스에서 지정한 점수만, 레지스터의 데이터를 읽어냅니다. 

동시에 지정한 어드레스에서 지정한 점수만, 레지스터의 데이터를 씁니

다. 

 

◼ 요구 메시지＜정상 시＞(호스트 → 슬레이브) 
Start Slave Address Function Date LRC End 

[:] XX XX [1] [7]  XX XX [CR] [LF] 

   
Read Address Quantity to Read Write Address Quantity to Write 

Hi Lo Hi Lo Hi Lo Hi Lo 

XX XX XX XX XX XX XX XX XX XX XX XX XX XX XX XX 
 

Byte Count 
Write Data1  Write Data n 

Hi Lo  Hi Lo 

XX XX XX XX XX XX  XX XX XX XX 

 

◼ 응답 메시지＜정상 시＞(슬레이브 → 호스트) 
Start Slave Address Function Date LRC End 

[:] XX XX [1] [7]  XX XX [CR] [LF] 

   

Byte Count 
Read Data1  Read Data n 

Hi Lo  Hi Lo 

XX XX XX XX XX XX  XX XX XX XX 
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◼ 통신 예 

○Slave Address：1 번 

○레지스터 0004h에서 연속으로 3개의 데이터를 읽고, 동시에 레지스터 

000Bh 연속으로 2 개의 데이터를 쓰는 경우 

(순환액 설정 온도 변경<15.5℃>과 운전 개시 지시를 하고 상태, 알람 

정보를 읽어낸다.) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

요구 메시지 응답 메시지 

Code 내용 Code 내용 

01 Slave Address 01 Slave Address 

17 Function 17 Function 

0004 지정 레지스터의 선두 어드레스 06 읽기 바이트 수 

0003 읽기 레지스터 수 0000 0004h 의 정보(상태 플래그) 

000B 지정 레지스터의 선두 어드레스 0000 0005h 의 정보(알람 플래그 1) 

0002 쓰기 레지스터 수 0000 0006h 의 정보(알람 플래그 2) 

04 쓰기 바이트 수 E2 LRC 

009B 000Bh 에 쓰기 정보(순환액 설정 온도)   

0001 000Ch 에 쓰기 정보(운전 정지 플래그)   

34 LRC   

 

(요구):011700040003000B000204009B000134[CR][LF] 

 

(응답):011706000000000000E2[CR][LF] 

 

고객 장치 본 제품 

ASCII 코드로 

송수신합니다. 
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4.9 부정 응답 

다음의 요구 메시지를 수신했을 때, 부정 응답을 회신합니다. 

1) 규정 외의 기능 코드가 사용되고 있는 경우 

2) 범위 외의 어드레스를 지정하고 있는 경우 

3) 데이터 필드가 비정상인 경우 

 

◼ 부정 응답 메시지(슬레이브 → 호스트) 
  1) 2)   

Start Slave Address Function Error Code LRC End 

[:] XX XX [0] [3] XX XX XX XX [CR] [LF] 

1) Function 

요구 메시지의 기능 코드(16 진수)에 80h 를 더한 값을 ASCII 코드로 

지정합니다. 

2) Error Code 

아래 에러 코드를 지정합니다. 

01：Command 의 기능 코드가 규정 외 

02：지정한 레지스터 어드레스가 범위 외 

03 : Command 의 데이터 필드가 이상 

 

◼ 통신 예 

○Slave Address：1 번 

○범위 외의 레지스터 0100h 에서 연속으로 7 개의 데이터를 읽는 경우 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

요구 메시지 응답 메시지 

Code 내용 Code 내용 

01 Slave Address 01 Slave Address 

03 Function 83 Function(03h+80h) 

0100 범위 외 지정 레지스터의 선두 어드레스 02 Error Code(지정한 레지스터 어드레스가 범위 외) 

0007 읽기 레지스터 수 7A LRC 

F4 LRC   

 

본 제품 

(요구):010301000007F4[CR][LF] 

 

(응답):0183027A[CR][LF] 

 

고객 장치 

ASCII 코드로 

송수신합니다. 
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4.10 레지스터 맵 
 

어드레스 
비트 포맷 

R/W 
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

0000h 순환액 토출 온도 
-110.0~150.0℃ = FBB4h ~ 5DCh (0.1℃／dig) 

R 

-166.0~302.0 ﾟ F = F984h ~ BCCh (0.1 ﾟ F／dig) 

0001h 순환액 토출 유량 0.0~195.0L/min = 0h ~ 79Eh (0.1L/min/dig) 

0002h 순환액 토출 압력 
0.00~3.00MPa = 0h ~ 12Ch (0.01MPa／dig) 

0~435PSI = 0h ~ 1B3h (1PSI／dig) 

0003h 순환액 전기 전도율 2.0~48.0μS/cm = 14h ~1E0 (0.1μS/cm/dig) 

0004h 스테이터스 플래그 

0005h 알람 플래그 １ 

0006h 알람 플래그 2 

0007h 알람 플래그 3 

0008h 알람 플래그 4 

0009h 예약 

000Ah 예약 

000Bh 순환액 설정 온도 
5.0~35.0℃ = 32h ~ 15Eh (0.1℃／dig) 

R/W 

41.0~95.0 ﾟ F = 19Ah ~ 3B6h (0.1 ﾟ F／dig) 

000Ch 예약  ※1 

000Dh 예약 

000Eh 예약 

000Fh 예약 

※１：운전 개시 지시 

 

4.10.1 순환액 토출 온도 

본 제품의 단위에 맞게 순환액 토출 온도를 통지합니다. 조작 표시 패널 

PV 부에 표시되어 있는 순환액 토출 온도(offset 을 설정하면 offset 온도

를 고려한 온도)를 통지합니다. 

 

4.10.2 순환액 토출 유량 

순환액 토출 유량을 통지합니다. 

 

4.10.3 순환액 토출 압력 

본 제품의 단위에 맞게 순환액 토출 압력을 통지합니다. 

 

4.10.4 순환액 전기 전도율 

순환액 전기 전도율을 통지합니다. 【SE.19 전기 전도율 센서】가 무효

인 경우는 0μS/cm 입니다. 
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4.10.5 스테이터스 플래그 

본 제품의 상태를 아래의 할당으로 통지합니다. 

 

명칭 스테이터스 플래그 

Bit 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

 

Bit 명칭 설명 

0 운전 플래그 운전 상태(펌프 단독 동작 포함) 

 0=정지 중 1=운전 중 

1 운전 정지 알람 플래그 운전 정지 알람 발생 상태 

 0=미발생 1=운전 정지 알람 발생 

2 운전 계속 알람 플래그 운전 계속 알람 발생 상태 

 0=미발생 1=운전 계속 알람 발생 

3 미사용  

4 압력 단위 플래그 압력 단위 설정 상태 

 0=MPa 1=PSI 

5 리모트 상태 플래그 리모트 상태 

 0=SERIAL 모드 이외 1=SERIAL 모드 

6 미사용  

7 워밍업 기능 플래그 워밍업 기능 설정 상태 

 0=미설정 1=설정 중  

8 적설 방지 기능 플래그※1 적설 방지 기능 설정 상태 

 0=미설정 1=설정 중  

9 준비 완료(TEMP READY) 

플래그 

준비 완료(TEMP READY) 상태 

 0=조건의 불성립 1=조건의 성립 

10 온도 단위 플래그 온도 단위 설정 상태 

 0=섭씨(℃)  1=화씨(° F) 

11 운전 개시 타이머 플래그 운전 개시 타이머 설정 상태 

 0=미설정 1=설정중 

12 운전 정지 타이머 플래그 운전 정지 타이머 설정 상태 

 0=미설정 1=설정 중 

13 정전 복귀 플래그 정전 복귀 설정 상태 

 0=미설정 1=설정 중 

14 동결 방지 플래그 동결 방지 설정 상태 

 0=미설정 1=설정 중 

15 미사용  

※1：냉각 방식-W 의 제품에서는 적설 방지 기능은 설정할 수 없습니다. 
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4.10.6 알람 플래그 

본 제품에서 발생한 알람을 아래의 할당으로 통지합니다. 

명칭 알람 플래그 １ 
Bit 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

 
명칭 알람 플래그 2 
Bit 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

 
명칭 알람 플래그 3 
Bit 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

 
명칭 알람 플래그 4 
Bit 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

 

Bit 명칭 설명 

알
람 

플
래
그 

1
 

0 탱크 액면 저하 

각 알람의 발생 상태 

 0=미발생 1=발생 

1 순환액 토출 온도 고온 이상 

2 순환액 토출 온도 상승 

3 순환액 토출 온도 저하 

4 순환액 복귀 온도 고온 이상 

5 순환액 토출 압력 고압 이상※3 

6 펌프 동작 이상※3 

7 순환액 토출 압력 상승 

8 순환액 토출 압력 저하 

9 냉동기 흡입 온도 고온 이상 

10 냉동기 흡입 온도 저온 이상 

11 과열도 저하 이상 

12 냉동기 토출 압력 고압 이상 

13 미사용 

14 냉동 회로(고압측) 압력 저하 

15 냉동 회로(저압측) 압력 상승 

알
람 

플
래
그 

2
 

0 냉동 회로(저압측) 압력 저하 

1 냉동기 운전 이상 

2 통신 에러 

3 메모리 에러 

4 DC 라인 퓨즈 컷 

5 순환액 토출 온도 센서 이상 

6 순환액 복귀 온도 센서 이상 

7 냉동기 흡입 온도 센서 이상 

8 순환액 토출 압력 센서 이상 

9 냉동기 토출 압력 센서 이상 

10 냉매 저압측 압력 센서 이상 

11 펌프 메인터넌스 

12 팬 메인터넌스※1 

13 냉동기 메인터넌스 

14 접점 입력 1 신호 검지 

15 접점 입력 2 신호 검지 
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Bit 명칭 설명 

알

람
 

플

래

그
 

3 

0 미사용 

각 알람의 발생 상태 

 0=미발생 1=발생 

1 미사용 

2 미사용 

3 미사용 

4 냉동기 토출 온도 센서 이상 

5 냉동기 토출 온도 상승 

6 미사용 

7 방진 필터 메인터넌스※1 

8 정전 복귀 

9 냉동기 운전 대기 

10 팬 이상※1 

11 미사용 

12 냉동기 과전류 

13 미사용 

14 펌프 과전류 

15 미사용 

알

람
 

플

래

그
 

3 

0 배기 팬 정지※2 

1 위상 이상 

2 위상 기판 과전류 

3 미사용 

4 미사용 

5 미사용 

6 미사용 

7 미사용 

8 미사용 

9 미사용 

10 미사용 

11 미사용 

12 미사용 

13 미사용 

14 미사용 

15 미사용 

 

 

※1：냉각 방식-W 의 제품에서는 본 알람은 발생하지 않습니다. 

※2：냉각 방식-A 의 제품에서는 본 알람은 발생하지 않습니다. 

※3：HRS200 시리즈에서는 본 알람은 발생하지 않습니다. 

 

・알람 플래그의 비트 할당은 현 시점의 것이며, 향후 옵션 기능 등의 추가에 따라 변경될  

가능성이 있습니다. 

・사용하지 않는 비트는 0 으로 고정됩니다. 
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4.10.7 순환액 설정 온도 

SERIAL 모드일 때, 본 제품의 단위에 맞게 순환액 설정 온도를 지정하

여, 본 제품의 순환액 설정 온도를 설정할 수 있습니다. 

순환액 설정 온도의 설정 범위 상한치를 초과하면 순환액 설정 온도는 

상한값이 되고, 하한치를 밑돌면 순환액 설정 온도는 하한값이 됩니다. 

 
 

4.10.8 운전 개시 지시 

SERIAL 모드일 때, 운전 개시 지시를 지정하여, 본 제품의 운전 제어를 

할 수 있습니다. 

0=운전 정지 1=운전 개시 
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5장 간이 통신 프로토콜 통신 기능 
이 통신 프로토콜을 사용하여 본 제품의 데이터 읽기/쓰기를 실시합니다. 

당사 서모 쿨러 HRG, HRGC 시리즈에 준거한 통신 프로토콜입니다. 

본 통신의 특징을 아래에 나타냅니다. 

・순환액 설정 온도를 설정, 취득할 수 있습니다. 

・순환액 토출 온도를 취득할 수 있습니다. 

 

5.1 통신상 주의 
 

5.1.1 통신 배선 후, 통신 전 주의 

○조작 표시 패널에서 각 통신 설정을 확인하거나 설정해 주십시오. 

・통신 사양이 고객의 통신 규격으로 되어 있어야 함. 

・시리얼 프로토콜이 간이 통신 프로토콜 1 또는 2 로 되어 있어야 함.  

간이 통신 프로토콜 1: 본 제품의 운전・정지를 조작 표시 패널에서  

조작한다.  

간이 통신 프로토콜 2: 본 제품의 운전・정지를 원격 조작한다.  

           본 프로토콜을 선택했을 경우, 2.4 장을 참조하 

여 원격 설정을 해 주십시오. 

・통신 모드가 SERIAL 모드로 되어 있어야 함. 

다른 모드에서도 읽기는 할 수 있습니다만, SERIAL 모드가 아니면 쓰기

는 할 수 없습니다. 

○조작 표시 패널에서 각 통신 파라미터를 확인하거나 설정해 주십시오. 

고객이 준비하신 상위 컴퓨터(본체)와 동기화하도록 사전에「통신 속도」,

「BCC 유무」,「데이터 길이」,「패리티 체크」,「Stop・bit 길이」,「응답 지

연 시간」, ｢통신 범위(RO or RW)｣를 확인하거나 설정해 주십시오. 

○본 제품의 슬레이브 어드레스를 확인해 주십시오. 

본 제품에 설정된 슬레이브 어드레스 이외의「요구 메시지」에는 응답하

지 않습니다. 

 

5.1.2 통신 중 주의 

○설정값 쓰기 요구 시에는 데이터의 자릿수와 소수점 위치를 확인해 

주십시오. 

○적당한 요구 간격을 두십시오. 

연속적으로 「요구 메시지」를 송신하는 경우는, 본 제품으로부터 「응답 

메시지」를 수신한 후 100msec. 이상의 시간을 두고 나서 송신해 주십시

오. 

○본 제품이 지원하지 않는 커맨드 요구 메시지에는 응답하지 않습니다. 

○재시도(요구 메시지의 재전송) 해 주십시오. 
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노이즈 등으로 무응답하는 경우가 있기 때문에, 요구 메시지를 송신하여 

1 초 경과해도, 응답 메시지가 돌아오지 않는 경우는 다시 요구 메시지

를 송신해 주십시오. 

○필요에 따라 읽기 요구 메시지를 송신하고 올바르게 기입되었는지를 

확인해 주십시오. 

쓰기 요구 메시지에 대한 처리가 완료되면 긍정 메시지를 회신합니다. 

요구대로 설정에 기입되었는지 아닌지는 읽기 요구 메시지를 송신하여 

확인해 주십시오. 

 

5.1.3 통신 종료 후의 주의 

○데이터 보존(STR) 요구 메시지를 필요에 따라 송신해 주십시오. 

통신에서 설정된 데이터는 RAM 에 기억됩니다.  RAM 에 기억된 설정값

은 본 제품의 전원을 끄면 지워지고, 다시 전원이 공급되면 통신 전의 

설정값(본 제품 내 FRAM 에 보존되어 있는 값)이 됩니다. 

필요에 따라 본 제품의 전원을 끄기 전에 데이터 보존(STR) 요구 메시

지를 송신하고, 통신에서 설정한 값을 FRAM 에 데이터를 보존(FRAM 의 

덮어쓰기)해 주십시오. 

또, FRAM 의 덮어쓰기 수명을 고려하여, 통신 중에 데이터를 불필요하게 

덮어쓰지 않도록 하십시오. 
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5.2 통신 사양 
 

표 5.2-1 간이 통신 프로토콜의 통신 사양 

항목 사양 

규격 EIA RS-485／RS-232C 에서 선택 

통신 속도 1200bps／2400bps／4800bps／9600bps／19200bps 에서 선택 

Data・bit 길이 7bit／8bit 에서 선택 

Stop・bit 길이 1bit, 2bit 에서 선택 

패리티 없음, 홀수, 짝수에서 선택 

문자 코드 ASCII 모드 

슬레이브 어드레스 설정 범위 1~99 에서 선택 

응답 지연 시간 설정 0~250[msec]에서 선택 

통신 범위 
RO(데이터 읽기만 가능), 

RW(데이터 읽기/쓰기 가능)에서 선택 

BCC 있음, 없음에서 선택 

에러 체크 
BCC 있음이 선택되어 있는 경우에만 STX 에서 ETX 까지의 모든 

데이터의 배타적 논리합(EXOR)을 취한다. 

･ ：공장 출하 시 설정 
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5.3 설정・확인 방법 

5.3.1 설정・확인 항목 일람 

간이 통신 프로토콜 통신 기능에서 설정하는 항목의 설명 및 초기값을 

아래 표에 나타냅니다. 

 
표 5.3-1 통신 설정 항목 일람 

표시 항목 내용 초기값 

 통신 모드 본 제품의 통신 모드를 설정합니다. LOC 

 시리얼 프로토콜 시리얼 통신의 프로토콜을 설정합니다. MDBS 

 통신 사양 시리얼 통신의 규격 설정을 설정합니다. 485 

 RS-485 종단 RS-485 의 종단 설정을 설정합니다. OFF 

 

슬레이브 어드레스 
(간이 통신 프로토콜) 

간이 통신 프로토콜의 슬레이브 어드레스

를 설정합니다. 시리얼 프로토콜 설정이 

간이 통신 프로토콜이 아닐 경우는 [----]가 

표시됩니다. 

---- (1) 

 

통신 속도 
(간이 통신 프로토콜) 

간이 통신 프로토콜의 통신 속도를 설정합

니다. 시리얼 프로토콜 설정이 간이 통신 

프로토콜이 아닐 경우는 [----]가 표시됩니

다. 

---- (9.6) 

 

BCC 
(간이 통신 프로토콜) 

간이 통신 프로토콜의 통신 오류 검출 코

드의 유무를 설정합니다. 시리얼 프로토콜 

설정이 간이 통신 프로토콜이 아닐 경우는 

[----]가 표시됩니다. 

---- (ON) 

 

데이터 길이 
(간이 통신 프로토콜) 

데이터 길이를 설정합니다. 시리얼 프로토

콜 설정이 간이 통신 프로토콜이 아닐 경

우는 [----]가 표시됩니다. 

---- (8BIT) 

 

패리티 검사 
(간이 통신 프로토콜) 

패리티 검사를 설정합니다. 시리얼 프로토

콜 설정이 간이 통신 프로토콜이 아닐 경

우는 [----]가 표시됩니다. 

---- (NON) 

 

Stop・bit 길이 
(간이 통신 프로토콜) 

Stop・bit 길이를 설정합니다. 시리얼 프로

토콜 설정이 간이 통신 프로토콜이 아닐 

경우는 [----]가 표시됩니다. 

---- (2BIT) 

 

응답 지연 시간 
(간이 통신 프로토콜) 

간이 통신 프로토콜의 응답 메시지 송신을 

지연하는 시간을 설정합니다. 시리얼 프로

토콜 설정이 간이 통신 프로토콜이 아닐 

경우는 [----]가 표시됩니다. 

---- (0) 

 

통신 범위 
(간이 통신 프로토콜) 

간이 통신 프로토콜의 통신 범위를 설정합

니다. 

시리얼 프로토콜 설정이 간이 통신 프로토

콜이 아닐 경우는 [----]가 표시됩니다. 

---- (RW) 
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5.3.2 설정・확인 방법 

 
통신 모드  설정・확인 

1. [MENU] Key 를 (2 초) 길게 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 통신 모드「 」의 설정 화면이 표시될 때까지 반복해 주십시오. 

PV

SV     

PV

SV     

PV

SV     

                          

  

PV

SV    

PV

SV  
 

2. [▲] Key 로 [SER] 를 선택하고 ｢SEL｣ Key 로 확정해 주십시오. 

PV

SV  

표 5.3-2 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 LOCAL 모드 설정 ○ 

 DIO 모드 설정  

 SERIAL 모드 설정※1  

※1：시리얼 프로토콜의 설정이 「간이 통신 프로토콜 2」이고, 접점 입력 1 의 설정이 「외부 스위

치 신호」 또는 접점 입력 2 의 설정이 「리모트 신호」일 경우는 「SERIAL 모드」로 설정할 수 

없습니다. 

 
시리얼 프로토콜  설정・확인 

3. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 시리얼 프로토콜의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  

[MENU] 

길게 누름 

[MENU] 

길게 누름 

[MENU] 

길게 누름 

[MENU] 

길게 누름 
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4. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 시리얼 프로토콜을 선택하고 「SEL」Key 로 확정

해 주십시오. 

 

표 5.3-3 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 MODBUS 프로토콜 ○ 

 간이 통신 프로토콜 1  

 간이 통신 프로토콜 2 ※1, ※2  

※1：접점 입력 2 의 설정이 「리모트 신호」일 경우는 「간이 통신 프로토콜 2」을 설정할 수 없습

니다. 

※2：통신 모드가 SERIAL 이고, 시리얼 프로토콜이 간이 통신 프로토콜 2 를 선택한 경우는 2.4 장을 

참조하여 원격 설정을 해 주십시오. 

 
통신 사양  설정・확인 

5. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 통신 사양의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  

 
 

6. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 통신 사양을 선택하고 「SEL」Key 로 확정해 주십

시오. 

 

표 5.3-4 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 RS-232C 규격  

 RS-485 규격 ○ 

 
RS-485 종단  설정・확인 

7. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 RS-485 종단의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
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8. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 RS-485 종단을 선택하고 「SEL」Key 로 확정해 주

십시오. 

 

표 5.3-5 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 종단 없음 ○ 

 종단 있음  

 
 

슬레이브 어드레스(간이 통신 프로토콜)  설정・확인 

9. [SEL] Key 를 3 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 슬레이브 어드레스(간이 통신 프로토콜)의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  

 
 

10. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 슬레이브 어드레스(간이 통신 프로토콜)를 선택하

고 「SEL」Key 로 확정해 주십시오. 

 

표 5.3-6 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 

시리얼 프로토콜 설정이 간이 통신 프로

토콜 이외인 경우, 설정・확인 불가 

 

 
~ 

 

간이 통신 프로토콜용 슬레이브 어드레스

의 설정 

설정 범위는 1~99 
 

 
 

통신 속도(간이 통신 프로토콜)  설정・확인 

11. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 통신 속도(간이 통신 프로토콜)의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
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12. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 통신 속도(간이 통신 프로토콜)를 선택하고 「SEL」

Key 로 확정해 주십시오. 

 

표 5.3-7 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 시리얼 프로토콜 설정이 간이 통신 프로

토콜 이외인 경우, 설정・확인 불가 

 

 1200bps  

 2400bps  

 4800bps  

 
9600bps ○ 

 19200bps  

 
 

BCC(간이 통신 프로토콜)  설정・확인 

13. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 BCC(간이 통신 프로토콜)의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  

 
 

14. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 BCC(간이 통신 프로토콜)를 선택하고 「SEL」Key

로 확정해 주십시오. 

 

표 5.3-8 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 

시리얼 프로토콜 설정이 간이 통신 프로

토콜 이외인 경우, 설정・확인 불가 

 

 BCC 없음  

 BCC 있음 ○ 

 
데이터 길이(간이 통신 프로토콜)  설정・확인 

15. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 데이터 길이(간이 통신 프로토콜)의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
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16. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 데이터 길이(간이 통신 프로토콜)를 선택하고 

「SEL」Key 로 확정해 주십시오. 

 

표 5.3-9 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 

시리얼 프로토콜 설정이 간이 통신 프로

토콜 이외인 경우, 설정・확인 불가 

 

 7 비트  

 8 비트 ○ 

 

 

패리티 체크(간이 통신 프로토콜)  설정・확인 

17. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 패리티 검사(간이 통신 프로토콜)의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  

 
 

18. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 패리티 검사(간이 통신 프로토콜)를 선택하고 

「SEL」Key 로 확정해 주십시오. 

 

표 5.3-10 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 

시리얼 프로토콜 설정이 간이 통신 프로

토콜 이외인 경우, 설정・확인 불가 

 

 없음 ○ 

 홀수  

 짝수  

 
Stop bit(간이 통신 프로토콜)  설정・확인 

19. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 Stop bit(간이 통신 프로토콜)의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
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20. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 Stop bit(간이 통신 프로토콜)를 선택하고 「SEL」

Key 로 확정해 주십시오. 

 

표 5.3-11 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 

시리얼 프로토콜 설정이 간이 통신 프로

토콜 이외인 경우, 설정·확인 불가 

 

 1 비트  

 2 비트 ○ 

 
 

응답 지연 시간(간이 통신 프로토콜)  설정・확인 

21. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 응답 지연 시간(간이 통신 프로토콜)의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  

 
 

22. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 응답 지연 시간(간이 통신 프로토콜)을 선택하고 

「SEL」Key 로 확정해 주십시오. 

 

표 5.3-12 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 

시리얼 프로토콜 설정이 간이 통신 프로

토콜 이외인 경우, 설정・확인 불가 

 

 
~ 

 

응답 지연 시간의 설정 

설정 범위는 0~ 250msec.  

 
 

통신 범위(간이 통신 프로토콜)  설정・확인 

23. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 통신 범위(간이 통신 프로토콜)의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  
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24. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 통신 범위(간이 통신 프로토콜)를 선택하고 「SEL」

Key 로 확정해 주십시오. 

 

표 5.3-13 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 

시리얼 프로토콜 설정이 간이 통신 프로

토콜 이외인 경우, 설정・확인 불가 

 

 읽기만 가능  

 읽기, 쓰기 가능 ○ 
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5.4 통신 시퀀스 

고객 장치(호스트)의 요구 메시지로 시작되며, 본 제품(슬레이브)의 응답 

메시지로 종료합니다. 본 제품은 슬레이브로 동작하기 때문에 본 제품에

서 요구 메시지를 보내지 않습니다. 

 
 
 
 
 

● 긍정 응답 

요구 메시지에 따라 읽기/쓰기를 실시 

하여 긍정 응답을 회신합니다. 

 
 
 
 
 
 
 

● 부정 응답  

수신한 요구 메시지가 비정상적일 경우,  

부정 응답을 회신합니다.  

상세는「5-9 부정 응답」을 참조해 주십시 

오. 

 
 
 
 
 

● 무응답 

"슬레이브 어드레스의 지정" 또는 서포트 

하지 않는 커맨드를 수신한 경우, 응답은 

회신하지 않습니다. 

 
 

 
 

 
 
 

お客様装置
（ホスト）

本製品
（スレーブ）

要求メッセージ

肯定応答

要求メッセージ

否定応答

要求メッセージ

無応答

0～250ms

（応答遅延
時間）

（応答メッセージ）

（応答メッセージ）

10～200ms

요구 메시지  

요구 메시지   

요구 메시지 

긍정 응답 

부정 응답 

무응답 

(응답 메시지) 

(응답 메시지) 

본 제품 

(슬레이브) 

고객 장치 

(호스트) 

(응답 지연 

시간) 
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5.5 메시지 구성 

메시지 구성을 아래에 나타냅니다. 메시지 내의 데이터 설명을 표 

5.5.1-1 에 나타냅니다. 

본 제품은 ASCII 모드로 통신합니다.  STX 에서 ETX 까지 모든 ASCII 

모드입니다.  BCC 는 16 진수가 됩니다. 

5.5.1 메시지 포맷 

 

1) 요구 메시지 포맷 설명 

1-1) 요구 메시지(읽기 요구) 
STX Slave Address 요구 커맨드 ETX BCC 

[STX] XX XX [R] XX XX XX [ETX] XX 

  

1-2) 요구 메시지(쓰기 요구) 
STX Slave Address 요구 커맨드 쓰기 데이터 ETX BCC 

[STX] XX XX [W] XX XX XX XX XX XX XX XX [ETX] XX 

 

1-3) 요구 메시지(데이터 보존 요구) 
STX Slave Address 요구 커맨드 ETX BCC 

[STX] XX XX [W] XX XX XX [ETX] XX 

 

2) 응답 메시지 포맷 설명 

2-1) 응답 메시지(읽기 요구에 대한 정상 응답) 
STX Slave Address ACK 커맨드 읽기 데이터 ETX BCC 

[STX] XX XX [ACK] XX XX XX XX XX XX XX XX [ETX] XX 

 

2-2) 응답 메시지(쓰기 요구 또는 데이터 보존 요구에 대한 정상 응답) 
STX Slave Address ACK ETX BCC 

[STX] XX XX [ACK] [ETX] XX 

 

2-3) 응답 메시지(수신 에러가 있었던 경우의 예외 응답) 
STX Slave Address NAK  ETX BCC 

[STX] XX XX [NAK] XX [ETX] XX 

 
 
 
 

「요구 메시지」 내에 STX 및 ETX(BCC)가 포함되어 있지 않으면 「응답 메시지」를 회신하지 않

습니다. 본 제품은 STX 를 수신한 지점에서 그 이전에 수신한 코드는 모두 클리어됩니다. 

예외 코드 
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표 5.5.1-1 포맷 데이터 설명 

NO 항목 설명 

1 STX(02h) 
시작 텍스트 

메시지의 선두를 나타내는 코드. 송신하는 문자열의 선두에 붙는다. 

2 ETX(03h) 

종료 텍스트 

메시지의 종료를 나타내는 코드. 송신하는 문자열의 마지막에 붙는다.  

BCC 는 제외 

3 
Slave 
Address 

본 제품별로 설정된 슬레이브 어드레스. 설정에 따라 변경 가능. 

장치를 식별하기 위한 어드레스. 

4 요구 내용 요구 식별자. R(읽기) 또는 W(쓰기). 

5 커맨드 읽기 또는 쓰기에 대한 커맨드 

6 
쓰기 

읽기 

쓰기 요구일 경우는 본 영역의 데이터를 대상 데이터에 쓴다. 

읽기 요구일 경우는 대상 데이터를 본 영역에 설정한다. 

7 BCC 

오류 검출을 위한 체크 코드로, STX 에서 ETX 까지 모든 캐릭터의 배타적 논

리합(EXOR)를 취한다. 

본 제품의 통신 설정에서 BCC 체크를 없음으로 설정하면 이 코드(BCC)는 

「응답 메시지」에 포함되지 않는다. 

8 ACK(06h) 

긍정 코드 

수신한 「요구 메시지」에 에러가 없을 때에, 본 제품에서의 「응답 메시지」

안에 포함되어 반송된다. 

9 NAK(15h) 

부정 코드 

수신한 「요구 메시지」에 에러가 있을 때에, 본 제품에서의 「응답 메시지」

안에 포함되어 반송된다. 

10 예외 코드 

본 제품이 수신한 「요구 메시지」에 에러가 있을 때에, 그 에러 내용을 「응

답 메시지」안에 포함한다.  예외 코드를 아래에 나타낸다. 
예외 코드 예외 내용 

0 
○계기 고장 

・메모리 에러 

1 
○설정 범위 외 

・수치 데이터가 「설정 항목에 따라 개별로 지정된 설정 범위」에서 제외되어 있다. 

2 

○설정 금지 

・요구가 있던 통신 항목의 변경이 금지되어 있다. 또는 읽기 통신 항목이 없다. 

・「통신 모드 전환」이 RO(읽기 전용) 설정에서 쓰기 요구가 있었다. 

・PV(측정값)에 대한 쓰기 요구가 있었다. 

3 

○코드 이상 

・수치 데이터의 위치에 수치 데이터 이외의 ASCII 코드를 요구(지정)하였다. 

・부호의 위치에 「０」이나 「－」이외의 ASCII 코드를 요구(지정)하였다. 

4 ○포맷 에러(Format error) 

5 ○BCC 에러(BCC error) 

6 ○오버런 에러(Overrun error) 

7 ○플레밍 에러(Fleming error)  

8 ○패리티 에러(Parity error) 

※ 1: 예외 코드 「０」은 메모리 에러이므로 「요구 메시지」의 에러 유무에 관계없이 「응답 메시지」

에 포함된다. 

※ 2: 복합적인 에러가 있을 경우, 번호가 큰 쪽이 「응답 메시지」에 포함된다. 
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5.5.2 메시지 예 

다음 조건의 통신 예를 나타냅니다. 

○Slave Address：1 번 

○순환액 토출 온도 읽기 

○BCC 선택 

 

◼ 통신 예 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

요구 메시지 응답 메시지 

Code 내용 Code 내용 

01 Slave Address 01 Slave Address 

R 읽기 요구 메시지 [ACK] 정상 응답 메시지 

PV1 순환액 토출 온도 PV1 순환액 토출 온도 

[65h] BCC 값 00187 읽은 정보(18.7℃) 

  [0Fh] BCC 값 

 

◼ 요구 메시지＜정상 시＞(호스트 → 슬레이브) 
STX Slave Address 요구 커맨드 ETX BCC 

02 30 31 52 50 56 31 03 65 

 

◼ 응답 메시지＜정상  시＞(슬레이브 → 호스트) 
STX Slave Address ACK 커맨드 읽기 데이터 ETX BCC 

02 30 31 06 50 56 31 30 30 31 38 37 03 0F 

 

통신 예에서 16 진수, [  ] 있는 표기로 기술하고 있습니다만, 실제로는  

ASCII 코드로 송수신하므로 주의하시기 바랍니다. 본 장의 요구 메시지/

응답 메시지를 참조해 주십시오.  BCC 는 16 진수가 됩니다. 

본 제품 

(요구)[STX]01RPV1[ETX][65h] 

 
(응답)[STX]01[ACK]PV100187[ETX][0Fh] 

 

고객 장치 

ASCII 코드로 

송수신합니다. 

주  의 



HRX-OM- S009 
 

 HRS100/150 Series  
 

 5-16  

5.6 BCC 
오류 검출을 위한 체크 코드로 STX 에서 ETX 까지 모든 캐릭터의 배타

적 논리합(EXOR)을 취합니다. 

제품의 통신 설정에서 BCC 체크를 없음으로 설정하면 이 BCC 는 [응답 

메시지]에 포함되지 않습니다. 

메시지 프레임 내에서는 1 자릿수의 영숫자 ASCII 코드로 나타냅니다. 

◼ 계산 예 
●BCC 대상 메시지 

[STX] 01RPV1 [ETX] 

●계산 

ASCII HEX  

[STX] 02  

‘0’ 30  

‘1’ 31  

‘R’ 52  

‘P’ 50  

‘V’ 56  

‘1’ 31  

[ETX] 03  

‘e’ 65 ← STX~ETX 까지의 배타적 논리합이 BCC 코드 

●송신 메시지 

[STX] 01RPV1 [ETX] e 
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5.7 커맨드 

본 제품에서 서포트하는 커맨드를 표 5.7-1 에 나타냅니다.  표 5.7-1 이

외의 커맨드를 수신한 경우, 본 제품은 요구 메시지에 대해 응답하지 않

습니다. 

 
표 5.7-1 커맨드 일람 

NO 커맨드 명칭 R/W 설명 

1 PV1 순환액 토출 온도 R 

본 제품의 단위에 맞는 순환액 토출 온도를 읽을 수 

있습니다. 조작 표시 패널 PV 부에 표시되어 있는 순 

환액 토출 온도(offset 을 설정하면 offset 온도를 고려 

한 온도)입니다. 

예) 19.8℃의 경우 

00198 

2 SV1 순환액 설정 온도 R/W 

본 제품의 단위에 맞는 순환액 설정 온도의 읽기/쓰기

를 할 수 있습니다. 단, 쓰기는 SERIAL 모드일 때만 

가능합니다. 

예) 35.8℃의 경우 

00358 

3 LOC Key Lock 설정 R/W 

Key Lock 설정을 읽고, 쓸 수 있습니다. 

00000：Lock OFF 

00001：전체 Lock 

00002：설정 모드값 Lock 

00003：설정 온도 이외 Lock 

본 제품에서의 Key Lock 설정은 커맨드만 받아들입니

다. 실제로 이 커맨드에 따라 Key Lock 하지 않으므로 

주의하시기 바랍니다. 

※본 항목은 당사 서모 쿨러 HRG/HRGC 시리즈의 통

신 사양과 호환하기 위한 내용입니다. 

신규로 간이 통신 프로토콜을 사용하는 경우, 이 항

목을 설정할 필요가 없습니다. 

4 STR 데이터 보존 W 본 제품에 데이터 보존(FRAM 에 쓰기) 
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5.8 각 커맨드의 설명 
 

5.8.1 커맨드：PV1   순환액 토출온도 

본 제품의 단위에 맞는 순환액 토출 온도를 읽어냅니다. 조작 표시 패널 

PV 부에 표시되어 있는 순환액 토출 온도(offset 을 설정하면 offset 온도

를 고려한 온도)입니다. 

 

◼ 요구 메시지＜정상 시＞(호스트 → 슬레이브) 
STX Slave Address 요구 커맨드 ETX BCC 

[STX] XX XX [R] [P] [V] [1] [ETX] XX 

 

◼ 응답 메시지＜정상 시＞(슬레이브 → 호스트) 
STX Slave Address ACK 커맨드 읽기 데이터 ETX BCC 

[STX] XX XX [ACK] [P] [V] [1] XX XX XX XX XX [ETX] XX 

 

◼ 통신 예 

○Slave Address：1 번 

○BCC 선택 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

요구 메시지 응답 메시지 

Code 내용 Code 내용 

01 Slave Address 01 Slave Address 

R 읽기 요구 메시지 [ACK] 정상 응답 메시지 

PV1 순환액 토출 온도 PV1 순환액 토출 온도 

[65h] BCC 값 00187 읽은 정보(18.7℃) 

  [0Fh] BCC 값 

 
 

본 제품 

(요구)[STX]01RPV1[ETX][65h] 

 

(응답)[STX]01[ACK]PV100187[ETX][0Fh] 

 

고객 장치 

ASCII 코드로 

송수신합니다. 
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5.8.2 커맨드：SV1   순환액 설정 온도(R) 

본 제품의 단위에 맞는 순환액 설정 온도를 읽어냅니다. 

 

◼ 요구 메시지＜정상 시＞(호스트 → 슬레이브) 
STX Slave Address 요구 커맨드 ETX BCC 

[STX] XX XX [R] [s] [V] [1] [ETX] XX 

 

◼ 응답 메시지＜정상 시＞(슬레이브 → 호스트) 
STX Slave Address ACK 커맨드 읽기 데이터 ETX BCC 

[STX] XX XX [ACK] [s] [V] [1] XX XX XX XX XX [ETX] XX 

 

◼ 통신 예 

○Slave Address：1 번 

○BCC 선택 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

요구 메시지 응답 메시지 

Code 내용 Code 내용 

01 Slave Address 01 Slave Address 

R 읽기 요구 메시지 [ACK] 정상 응답 메시지 

SV1 순환액 설정 온도 SV1 순환액 설정 온도 

[66h] BCC 값 00258 읽은 정보(25.8℃) 

  [0Dh] BCC 값 

 
 
 
 

고객 장치 본 제품 

(요구)[STX]01RSV1[ETX][66h] 

 
(응답)[STX]01[ACK]SV100258[ETX][0Dh] 

 

ASCII 코드로 

송수신합니다. 
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5.8.3 커맨드：SV1   순환액 설정 온도(W) 

본 제품의 단위에 맞는 순환액 설정 온도를 설정합니다. 

 

◼ 요구 메시지＜정상 시＞(호스트 → 슬레이브) 
STX Slave Address 요구 커맨드 쓰기 데이터 ETX BCC 

[STX] XX XX [W] [s] [V] [1] XX XX XX XX XX [ETX] XX 

 

◼ 응답 메시지＜정상 시＞(슬레이브 → 호스트) 
STX Slave Address ACK ETX BCC 

[STX] XX XX [ACK] [ETX] XX 

 

◼ 통신 예 

○Slave Address：1 번 

○BCC 선택 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

요구 메시지 응답 메시지 

Code 내용 Code 내용 

01 Slave Address 01 Slave Address 

W 쓰기 요구 메시지 [ACK] 정상 응답 메시지 

SV1 순환액 설정 온도 [06h] BCC 값 

00258 쓰는 정보(25.8℃)   

[5Ch] BCC 값   

 
 
 

고객 장치 본 제품 

(요구)[STX]01WSV100258[ETX][5Ch] 

 
(응답)[STX]01[ACK][ETX][06h] 

 

ASCII 코드로 

송수신합니다. 
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5.8.4 커맨드 : LOC  Key Lock 설정(R) 

5.8.5 장에서 설정한, 본 제품의 Key Lock 상태를 읽어냅니다.  

조작 표시 패널에서 설정한 Key Lock 정보와는 다릅니다. 

 

◼ 요구 메시지＜정상 시＞(호스트 → 슬레이브) 
STX Slave Address 요구 커맨드 ETX BCC 

[STX] XX XX [R] [L] [O] [C] [ETX] XX 

 

◼ 응답 메시지＜정상 시＞(슬레이브 → 호스트) 
STX Slave Address ACK 커맨드 읽기 데이터 ETX BCC 

[STX] XX XX [ACK] [L] [O] [C] XX XX XX XX XX [ETX] XX 

 

◼ 통신 예 

○Slave Address：1 번 

○BCC 선택 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

요구 메시지 응답 메시지 

Code 내용 Code 내용 

01 Slave Address 01 Slave Address 

R 읽기 요구 메시지 [ACK] 정상 응답 메시지 

LOC Key Lock 설정 LOC Key Lock 설정 

[12h] BCC 값 00001 읽은 정보(00001：전체 LOCK) 

  [77h] BCC 값 

 
 
 
 

본 제품 

(요구)[STX]01RLOC[ETX][12h] 

 
(응답)[STX]01[ACK]LOC00001[ETX][77h] 

 

고객 장치 

ASCII 코드로 

송수신합니다. 
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5.8.5 커맨드 : LOC  Key Lock 설정(W) 

본 제품의 Key Lock 을 설정합니다. 본 설정은 조작 표시 패널에서 설정 

가능한 Key Lock 과는 다릅니다. 

본 제품에서의 Key Lock 설정은 커맨드만 받아들입니다. 실제로 이 커맨

드에 따라 Key Lock 하지 않으므로 주의하시기 바랍니다. 

※본 항목은 당사 서모 쿨러 HRG/HRGC 시리즈의 통신 사양과 호환하기 

위한 내용입니다. 신규로 간이 통신 프로토콜을 사용하는 경우, 이 항목

을 설정할 필요가 없습니다. 

 

◼ 요구 메시지＜정상 시＞(호스트 → 슬레이브) 
STX Slave Address 요구 커맨드 쓰기 데이터 ETX BCC 

[STX] XX XX [W] [L] [O] [C] XX XX XX XX XX [ETX] XX 

 

◼ 응답 메시지＜정상 시＞(슬레이브 → 호스트) 
STX Slave Address ACK ETX BCC 

[STX] XX XX [ACK] [ETX] XX 

 

◼ 통신 예 

○Slave Address：1 번 

○BCC 선택 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

요구 메시지 응답 메시지 

Code 내용 Code 내용 

01 Slave Address 01 Slave Address 

W 쓰기 요구 메시지 [ACK] 정상 응답 메시지 

LOC Key Lock 설정 [06h] BCC 값 

00001 쓰는 정보(00001：전체 LOCK)   

[26h] BCC 값   

 
 

고객 장치 본 제품 

(요구)[STX]01WLOC00001[ETX][26h] 

 
(응답)[STX]01[ACK][ETX][06h] 

 

ASCII 코드로 

송수신합니다. 
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5.8.6 커맨드：STR  데이터 보존(W) 

5.8.3 장에서 설정한 순환액 설정 온도를 보존합니다.  5.8.5 장에서 Key 

Lock 설정 데이터는 보존 대상이 아닙니다. 

 

◼ 요구 메시지＜정상 시＞(호스트 → 슬레이브) 
STX Slave Address 요구 커맨드 ETX BCC 

[STX] XX XX [W] [s] [T] [R] [ETX] XX 

 

◼ 응답 메시지＜정상 시＞(슬레이브 → 호스트) 
STX Slave Address ACK ETX BCC 

[STX] XX XX [ACK] [ETX] XX 

 

◼ 통신 예 

○Slave Address：1 번 

○BCC 선택 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

요구 메시지 응답 메시지 

Code 내용 Code 내용 

01 Slave Address 01 Slave Address 

W 쓰기 요구 메시지 [ACK] 정상 응답 메시지 

STR 데이터 보존 [06h] BCC 값 

[02h] BCC 값   

 
 
 

고객 장치 
본 제품 

(응답)[STX]01[ACK][ETX][06h] 

 

(요구)[STX]01WSTR[ETX][02h] 

 ASCII 코드로 

송수신합니다. 
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5.9 부정 응답 

요구 메시지를 수신시, 요구 메시지가 정상이 아닌 경우 또는 본 제품의 

상태에 따라 요구 메시지를 받아들일 수 없는 경우에 부정 응답을 회신

합니다. 예외 코드는 표 5.5.1-1 의 예외 코드를 참조해 주십시오. 

 

◼ 응답 메시지＜정상 시＞(슬레이브 → 호스트) 
STX Slave Address NAK  ETX BCC 

[STX] XX XX [NAK] XX [ETX] XX 

 
 

◼ 통신 예 

○Slave Address：1 번 

○「통신 범위」가 RO(읽기 전용) 설정이고, 순환액 설정 온도를 쓴 경우 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

요구 메시지 응답 메시지 

Code 내용 Code 내용 

01 Slave Address 01 Slave Address 

W 쓰기 요구 메시지 [NAK] 부정 응답 메시지 

SV1 순환액 설정 온도 2 설정 금지 예외 코드 

00258 쓰는 정보(15.1℃) [39h] BCC 값 

[5Ch] BCC 값   

 
 

 

예외 코드 

고객 장치 본 제품 

(요구)[STX]01WSV100258[ETX][5Ch] 

 
(응답)[STX]01[NAK]2[ETX][39h] 

 

ASCII 코드로 

송수신합니다. 
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6장 통신 알람 기능 
본 제품과 고객 장치간에 시리얼 통신이 정상으로 송수신하고 있는지 

감시합니다. 통신 모드를 SERIAL 모드로 설정했을 때에 유효합니다. 

고객 장치에서 송신되는 간격에 맞추어 설정함으로써, 신호 송신 이상, 

통신 케이블 빠짐/단선 등의 이상을 알람으로 통지하여 재빨리 알 수 있

습니다. 통신이 복구하면 자동적으로 알람이 해제됩니다. 

고객 장치에서 정기적으로 메시지를 송신하지 않는 경우에는 사용하지 

마십시오. 

공장 출하 시의 설정은 검출하지 않도록 되어 있습니다. 

 

6.1 통신 알람 발생 

알람 발생 예를 그림 6.1-1 에 나타냅니다. 설정 방법은 6.3 장을 참조해 

주십시오. 

●통신 에러의 전환 

알람 발생 시 동작 계속 

●통신 에러의 감시 시간 

180 초 

고객 장치에서 60 초 간격으로 메시지를 송신하는 상태에서, 통신 케이

블 빠짐/단선 등의 이상이 발생하고 본 제품에 메시지가 도달하지 않는 

상태가 180 초간 계속되면, 본 제품은 AL19 통신 에러 알람을 발생시켜 

이상을 통지합니다. 

 

 
그림 6.1-1 통신 알람 발생 예 

 

본 제품 고객 장치 

쓰기 or 읽기 

쓰기 or 읽기 
60 초마다 

60 초마다 

60 초마다 

60 초마다 

단선 
o r 
빠짐 

180 초 경과 
무통신 감시 
시간 초과 

AL19 통신 에러 발생 
운전 동작 계속 

감시시간 

감시시간 
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6.2 통신 알람 복귀 

AL19 통신 에러 발생중, 통신 케이블 빠짐/단선 등의 이상을 대처하여, 

정상으로 고객의 메시지가 도달하면, 자동적으로 알람을 복구시킵니다. 

통신 에러의 전환 설정을 알람 발생 시 작동이 중지되도록 한 경우, 필

요에 따라 운전을 다시 시작하십시오. 

 

 
그림 6.2-1 통신 알람 복귀 예 

 
 

6.3 설정・확인 방법 
 

6.3.1 설정・확인 항목 일람 

통신 알람 기능에서 설정하는 항목의 설명 및 초기값을 아래 표에 나타

냅니다. 

 
표 6.3-1 통신 설정 항목 일람 

표시 항목 내용 초기값※ 

 통신 에러의 전환 

알람 번호 AL19 의 「통신 에러」알람

이 발생했을 경우의 동작을 설정합니

다. 

OFF 

 통신 에러의 감시 시간 

알람 번호 AL19 의 「통신 에러」알람

의 감시 시간을 설정합니다. 본 감시 

시간을 웃돌았을 경우, 알람이 발생합

니다. 설정 단위는 1 초입니다. 

통신 에러의 전환 설정이 OFF 인 경우

는 [----]가 표시됩니다. 

---- (30) 

 

본 제품 고객 장치 

쓰기 or 읽기 

쓰기 or 읽기 
60 초마다 

60 초마다 

60 초마다 

단선 
o r 
빠짐 

AL19 통신 에러 발생 중 

감시시간 

감시시간 

정상 접속 
통신 에러 자동 복구 

쓰기 or 읽기 
60 초마다 

： 
： 
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6.3.2 설정・확인 방법 
 

1. [MENU] Key 를 (2 초) 길게 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 알람 버저「 」의 설정 화면이 표시될 때까지 반복해 주십시오. 

 

PV

SV

PV

SV

PV

SV

PV

SV  

 
통신 에러의 전환  설정・확인 

2. 「SEL」Key 를 10 번 눌러 통신 에러의 전환 화면을 표시해 주십시오. 

디지털 표시부에 통신 에러 전환의 설정 화면이 표시됩니다 

PV

SV  

 
 

3. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 통신 에러의 전환을 선택하고 「SEL」Key 로 확정

해 주십시오. 

 

표 6.3-2 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 통신 에러의 검출은 미실시 ○ 

 통신 에러 발생 시, 운전 동작 계속  

 통신 에러 발생 시, 운전 동작 정지  

 
통신 에러의 감시 시간  설정・확인 

4. [SEL] Key 를 1 회 눌러 주십시오. 

디지털 표시부에 통신 에러 감시 시간의 설정 화면이 표시됩니다. 

PV

SV  

[MENU] 

길게 누름 

[MENU] 

길게 누름 

 

[MENU] 

길게 누름 
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5. [▲] Key 및 [▼] Key 로 아래 표에서 통신 에러의 감시 시간을 선택하고 「SEL」Key 로 

확정해 주십시오. 

 

표 6.3-3 설정값 일람 

설정값 설명 
초기값 

(공장 출하 시 설정) 

 

통신 에러 전환의 설정이 OFF 인 경우, 

설정・확인 불가 

 

 
~ 

 

통신 에러 발생까지의 감시 시간 설정 

설정 범위는 30~600 초  



 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

SMC 주식회사 http://www.smckorea.co.kr 
서울시 영등포구 국회대로 62길 14(여의도동) 스카우트빌딩 8층   TEL:02-3219-0700   FAX:02-3219-0702 

㊟이 내용은 예고 없이 변경하는 경우가 있기 때문에, 미리 양해 해 주십시오. 

©  2019 SMC Corporation All Rights Reserved. 

고 객 지 원 센 터 

1588-9677 
서비스이용시간 8:00~17:00(월~금요일) 
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